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1.1

Uvod

Vita Vas Optimo, vyrobek firmy Stoneridge Electronics.

K ¢emu Optimo slouzi?
Optimo je robustni Tablet PC s 8” kapacitnim dotykovym displejem. Je vybaven procesorem Atom 1,6 GHz, 90GB

SSD paméti, vestavénym operacnim systémem Windows 7 a funkcemi pro Internet a bezdratové pripojeni. Zafizeni

je napajeno z baterie, ale je mozné je zapojit i do stfidavého sitového napajeni 230 V nebo do napajeciho

konektoru v auté. Mezi aktualni funkce patfi:-

Programovani a kalibrace nasledujicich produktt, Stoneridge SE5000, VR2400/8400/8300/, Kienzle
1324/1319/1318/1314/Brazilian 1319, DTCO 1381, digitalni tachograf Efkon, MotoMeter EGK-100 a Actia
Smartach plus adaptér M1N1. Viz kapitoly 4 a 11 az 23.

Konfiguracni stanice SE5000 — plna integrace veskerého softwaru a hardwaru. Viz kapitola 5.

List aplikaci — uvadi podrobnosti o zafizeni a o tom, jak pouzit tachografy u rliznych vozidel. Viz kapitola 6.
Tabulky kfizovych odkazli — uvadi kfizové odkazy tachografi VDO s ekvivalenty Stoneridge. Viz kapitola 6.
Prohozeni tachografli — mozZnost vyjmout jeden typ tachografu a vlozit jiny bez preruseni procesu. Pfi
vymeéné stejného typu tachografu by se mély prevést vSechny parametry. Pfi vyméné jednoho typu za jiny je
tfeba prevést pouze kalibra¢ni parametry. Viz kapitola 8.

Testovani snimace a verifikace kabelu — automatické testovani Sifrovanych senzoru. Viz kapitola 9.

Aktualizace produktu — pokyny pro aktualizaci softwaru produktu. Viz kapitola 10.



1.2

Jak pracovat s timto navodem

Tento ndvod podrobné popisuje vsechny funkce pfistroje Optimo. PFistroj Ize pouZit se vSemi systémy
elektronickych tachografli, z nichz mnohé vyzaduiji rizné postupy. Jednou z hlavnich funkci je aplikace
programatoru Mklll, zafizeni je vSak navrzeno tak, aby umozZnovalo vSsechny aspekty udrzby tachografu.

Vsechny funkce a postupy jsou popsany v logicky usporfadanych kapitoldch, uvedenych v obsahu.

Navigace v navodu se provadi bud rolovanim, nebo vybérem Cisla stranky v obsahu, ¢imz se dostanete pfimo na
danou stranku.

Vybérem znaku otazniku ,,?“ na libovolné obrazovce se dostanete zpét na prislusnou stranku tohoto navodu, kde
naleznete vysvétleni vyznamu dané obrazovky.



2.1

Spusténi

Kapitola 2 se zabyva pocatecnim spusténim a obsahem uvodnich obrazovek.

Napajeni

Zatizeni Optimo je napajeno ze zvlastni nabijeci baterie Lithium lon 14,4 V s vydrzi 2 az 4 hodiny pfi normalnim
provozu. Lze ho napajet také ze stfidavého zdroje 230 V nebo z napajeciho konektoru v auté. Baterie je v zafizeni
zajisténa zapadkou a Ize ji snadno vyjmout. Additionally it has a ‘hot swap’ feature where the battery can be
removed when powered from a 230V ac supply or from a vehicle power connector. Doporucuje se plné nabit
baterii pred prvotnim pouZzitim, coz obvykle trva 1 hodiny.

ZAPOJENA
VYMENITELNA
BATERIE



2.2 Konektory
Pfistroj Optimo je vybaven nasledujicimi pfipojenimi :- 7 obecnych vstupné/vystupnich konektor(, 4 x USB 2.0, 1 x

Ethernet, 1 x napajeni a 1 x smartcard. Podporuje Wi-Fi standardy N, G a A.

KONEKTORY PRO KONEKTORY  Ethernet
KABELY TACHOGRAFU PROUSB  connector




2.3

Sady Optimo a nahradni dily

VSechny soucasti jako hardwarové klice, jednotlivé kabely, kabelové redukce, chranice displeje, baterie apod. jsou
k dispozici jako nahradni dily.

Pristroj je urCen k prodeji v ramci jediné sady, obsahujici nasledujici polozky:-

e Cojev baleni
e Pristroj
e Chranic displeje
e Kabel nabijecky do vozidla
e Nabijecku do sité
e Hardwarovy kli¢ pro digital
e Hardwarovy kli¢ pro 2400
e Hardwarovy kli¢ pro 1324
e Kabely redukce - 4 off

e Nahradni dily
e Baterie a nabijecka
e Pripojovaci kabely pro vsechny tachografy pro
primé propojeni s pristrojem bez pouziti
kabell s redukcemi
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2.4

Spusténi

K zapnuti pristroje Optimo slouzi jediné tladitko napdjeni na zadni strané pristroje; vsechny ostatni ovladaci prvky
pristroje jsou ve formé ikon na obrazovce ovladané pomoci menu. Pristroj nema pfistup k opera¢nimu systému
Windows 7 a je urcen pouze k provozovani softwaru schvdleného firmou Stoneridge.

Po stisku tlacitka napajeni se pocita¢ nabootuje.
TLACITKO
NAPAJENI
ON/OFF

11



2.5

2.6

Prvni zapnuti

Pfi prvnim spusténi aplikace bude od uZivatele vyZadovano zadani urcitych Gdajl v sekvenci nastavovacich
obrazovek. Na téchto obrazovkach se nastavuje jazyk, zemé, podrobnosti o firmé a riznd dilenska nastaveni,
pfistup do nasledujici obrazovky je vidy prostiednictvim Sipky doprava na horni strané obrazovky. Dalsi informace

jsou uvedeny v kapitole 2.11.

Vybér jazyka

Po spusténi je provedena kontrola po prvnim zapnuti a spusti se aplikace dilenskych nastaveni; na prvni zobrazené
obrazovce se nastavuje pozadovany jazyk. Systém nabizi 13 jazyk(d; vyberte si jeden, ktery vdm nejvice vyhovuje, a
klepnéte na ikonu. VSechny obrazovky pfistroje Optimo se zméni na pozadovany jazyk. Podporovany jsou

nasledujici jazyky:-

Ceétina, danstina, holandstina, anglictina, finstina, francouzétina, némdina, italdtina, portugalitina, rustina,

Spanélstina, Svédstina a turectina.

12



2.7 Stranka jazyku
V této obrazovce se nachazeji ikony pro vybér rGznych jazyk(. Klepnutim na libovolnou ikonu se vSechny stranky
v systému pristroje Optimo zméni na prislusny jazyk.

4 — vybér jazyka >

13



2.8

Dalsi zapnuti
Pfi vSech nasledujicich zapnutich se po nabootovani systému zobrazi pouze pracovni plocha Windows. Na této
obrazovce se zobrazuji vSechny ikony potiebné pro provadéni jednotlivych funkci popsanych v kapitole 1.1

Nebude k dispozici pFistup k operacnimu systému a tudiz ani nebude mozné stahovat jiné programy nez
aktualizace a programy dodavané firmou Stoneridge.

Budete vSak mit plny pfistup k Internetu a moznost vytvaret nové slozky pro ukladani dokument( a dalSich
soubord.

14



Kalibra¢ni obrazovka
Prvni obrazovka, s niz se setkate po spusténi pristroje, je obrazovka platnosti kalibrace. Ta vas informuje o tom, ze
pristroj vyzaduje kalibraci k uvedenému datu, a pred pokracovanim je nutno tuto obrazovku potvrdit

(,Acknowledge®).

Lhata kalibrace 29:09:2012

zde stisknéte
pro potvrzeni

15



2.10 Lista nastroju
Lista ndstrojll je v tomto pfistroji k dispozici na vSech obrazovkach aplikaci Stoneridge. Na vétsSiné obrazovek se

nachazi nahore.

I ( n MKIIl Programmer I

Home Question
Button Mark
Arrows

Na hlavni obrazovce kazdé aplikace se tlacitkem ,Home“ aplikace zavre a systém se vrati do pracovni plochy
Windows. VSechny nasledné obrazovky kazdé aplikace maji také tlacitko ,Home", kterym se Ize vratit do hlavni

obrazovky pfislusné aplikace.

Sipkami, pokud jsou zvyraznény, se Ize pohybovat v jednotlivych aplikacich dopfedu a dozadu.

Pomoci otazniku se dostanete na pfislusnou stranku tohoto navodu a k vysvétleni funkce dané obrazovky.

16



2.11

Symbol nastaveni

Klepnutim na ikonu “Nastaveni servisu” prejdete na stranky nastaveni, kde mlzete vybrat jazyk, zemi, zjistit
informace o tom, na koho je zafizeni registrovano, a podrobnosti o nastaveni pro vas servis. Na nasledujici
obrazovky se dostanete stiskem Sipky vpred, je-li zvyraznéna. Jak je popsano v kapitole 2.6, klepnutim na
libovolnou ikonu se vSechny stranky v systému Optimo zméni na pfislusny jazyk.

L4 — vybér jazyka >

17



2.11.1 Zemé —-str. 1

Na této obrazovce muzZete vybrat, v které zemi pracujete, a ta se uloZi do pfistroje. Pfistroj Optimo aktualné
podporuje 28 zemi. Stiskem Sipky vpfed na horni strané stranky se dostanete na druhou stranku zemi.

¢ RN - )
I Rakousko i Bulharsko

TN

Itélie

= Lotyssko

21/08/2012
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2.11.2 Zemé —str. 2
Dalsi zemé podporované pristrojem Optimo.

< >
. Litva ‘ Nizozemi MNorsko

Polsko j Portugalsko Rumunsko

Slovensko Spanélsko

Svédsko Svyicarsko ' Turecko

Velkd Britanie

s
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2.11.3 Nastaveni servisu 1
Na této obrazovce se nachazi nazev, adresa a kontaktni Cisla vasi spole¢nosti. Kompletni kazdé pole, jak je

znazornéno.

L 4 — nastaveni servisu >
jméno firmy [Stoneridge Electronics ]
adresa [Charles Bowrman Avenue ]

[ Claverhouse ]
[Dundee ]
[Scotland ]
posdtovni smérovaci ¢islo [DD-’-I SUB ]
telefonni éislo (01382866400 ]
¢islo Faxu 01382866401 ]
Email [jc:-hn.lynch@stoneridge.com ]

21/08/2012
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2.11.4 Nastaveni servisu 1
Na této obrazovce se nachazeji rizné podrobnosti o vasi dilné, napft. ¢islo dilny, datum schvaleni, ¢islo plomby,
datum kalibrace atd. Kompletni kazdé pole, jak je znazornéno.

L4 — nastaveni servisu >

Cislo stanice I SRE123
datum schvéleni | 01.01.0001
cislo plomby stanice [ SRE123
pocek dni zbyvajicich do pfisti kalibrace I 360

kalibracni nastaveni zkousky pohyblivého pasu/brzdy pohybliv% LR R R

Pridat opravny faktor pneu I Ano MNe

|
|
|
|
pohyblivy pas typu RBK | SRE 9600 |
|
|
|

rychlosk pri ru¢nim testu na pohyblivém pasu I 50km/h

1219

(=] |

21/08/2012
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2.11.5 Nastaveni servisu 3
Tato obrazovka poskytuje podrobnosti o "pevné vzdalenosti" a nastaveni poctu béhl. Kompletni kazdé pole, jak je

znazornéno.
L4 — nastaveni servisu >
pevna délka vzdalenosti I 20m I
pevna vzdalenost 1 I 4 I
pevna vzdéalenost 2 I 4 I

om 1219
5 21/08/2012
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2.11.6 Informace o zarizeni 1

Tato obrazovka zobrazuje aktudlni vybér jazyka a zemé. Kompletni kazdé pole, jak je zndzornéno.

< — informace o zafizeni >

jazyk I Czech Czech Republic I

zeme I Czech Republic I

internetové spojeni I I

12:20
21/08/2012

W
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2.11.7 Informace o zarizeni 2
Tato obrazovka zobrazuje aktudlni revize produktu a softwaru a rovnéz identifikacni Cisla hardwarového klice atd.

L4 — informace o zafizeni >

verze vyrobku I REV 00.12 I
kontrolni soucet softwaru I F1-28 I
digitalni Dongle ID | FAFF ]
2400 Dongle ID | BEEF ]
1324 Dongle ID | A25E ]
rychlost pri ru¢nim testu na pohyblivém pasu I 50 I
pevna vzdalenosk 1 I 4 I
pevna vzdalenost 2 I 4 I

121

21/08/2012
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Zakladni funkce
Klepnutim na ikonu “Windows” v hlavnim panelu zobrazite normalni informace systému Windows, jako aktudlni
programy a tlacitko “‘Vypnout’ pro korektni ukonceni zafizeni.

Klepnutim na ikonu “Vase dokumenty” zobrazite knihovny, jako je knihovna Dokumenty, které jsou poté pfistupné.
Klepnutim na ikonu “Kos” zobrazite odstranéné soubory.
Klepnutim na jednotlivé ikony zobrazite soubory, které byly uloZzeny na plochu.

Klepnutim na ikonu “Nastaveni Optimo” prejdete na kalibraéni obrazovky, které jsou k dispozici pouze pro personal
SRE.

Vsechny hlavni aplikace tachografu jsou podrobné popsany v kapitolach 4 az 10, s programovanim a testovanim
jednotlivych typu tachografli od kapitoly 11 ddle.
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Programovani a kalibrace MKIII
Klepnutim na ikonu programatoru ,,MKIIl“ se zobrazi obrazovka vybéru tachografu, pokud nelze urcit typ
tachografu. Programovani a kalibrace se provadi klepnutim na pfislusnou ikonu, ale pouze tehdy, je-li zapojen

spravny odpovidajici hardwarovy kli¢ nebo kabely.

vybér tachografu

1314 1318 1319 1324 1381
2400 8300 8400 Efkon EGK100
M1IN1 SE5000 Smartach

a5 AM |

A on70012

vl
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4.1 Hlavni obrazovka programovani
Je-li mozno urcit typ tachografu, nebo po vybéru typu tachografu, zobrazi se nasledujici hlavni obrazovka. Zde lze
vybrat rlizné zvyraznéné ikony; tlumené zobrazené ikony nelze vybrat. Stiskem ikony ,,Home" se vratite do
obrazovky vybéru tachografu. Viz str.26.

n SE5000 programovani tachografu
60
30 90 .
/ E Phowef O 0
CiSTa informace z Test stolice pevna simulator Test C3 RPM
UPRAVIT tachografu vzdalenost 1 rychlosti
: Q0 @&
E(D l‘"“"l Po=o=0==N @
kody DTC pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
N 1 f [
PIN test sériovych Test dat 1000m test test senzoru
dat CANbus

27
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L 9/26/2012




4.2

Funkce MKII
Po identifikaci spravného tachografu se jeho typ zobrazi v horni ¢asti stranky menu a je mozné vybirat pfislusné

funkce pro dany typ tachografu. To je oznaceno sviticimi ikonami, zatimco ikony funkci, které nelze vybirat, jsou

zobrazeny tlumené.

NiZe je uveden seznam funkci programatoru MKIIl se struénym popisem. Podrobny popis jednotlivych funkci

a procedur pro jednotlivé typy tachograf( je v kapitolach 11 az 23.

Cist a upravit data - tyto funkce se dotazuji tachografu a umoZfuji sefizova¢i ménit riizna nastaveni
tachografu a programovat vSechna data nastavena v programatoru jedinou operaci.

Informace o tachografu - Stoneridge VR2400/SE5000, Kienzle 1324/DTCO a Actia Smartach — tato funkce se
dotazuje tachografu a urCuje dodavatele systému, datum vyroby, sériové Cislo, verzi hardwaru, Cislo softwaru,
verzi software a nazev systému.

Bench test - tato poloautomaticka funkce pomaha sefizovaci provést Bench test tachografu prostrednictvim
sekvence pfikazd na displeji (Uplny popis jednotlivych procedur Bench testu je v kapitolach 11 az 23).

Pevna vzdalenost 1 - tato funkce nalezne konstantu w vozidla pomoci fyzikalni metody 20m drahy s pevnym
ukazovatkem.

Simulator rychlosti - tato funkce vysila do tachografu rychlostni impulzy pro kontrolu ukazovatka ¢i displeje
rychlosti, varovani pri prekroceni rychlosti nebo polohy hrotu v grafu.

Test C3 RPM - tato funkce slouZzi k uréeni poctu impulz( na otacku, ktery lze potom odeslat do tachografu.

DTC - Stoneridge VR2400/SE5000, Kienzle 1324/DTCO a Actia Smartach - umoZnuje zobrazit v programatoru
diagnostické kédy zavad (Diagnostic Trouble Codes, ,DTC“) tachografu a v pripadé potreby je smazat.

28



Zkouska konstanty k - Stoneridge VR8400 a Kienzle 1319, 1318, 1314 - tato funkce méri konstantu k aktualné
nastavenou na tachografu.

Vypocet DIL - Stoneridge VR8400/8300/1400, Kienzle1318 - tato funkce eliminuje nutnost vyhledavat
kalibracni tabulky.

Pevna vzdalenost 2 - tato funkce nalezne konstantu w vozidla pomoci fyzikalni metody 20m drahy
s polohovym spinacem.

Pohyblivy pas - tato funkce nalezne konstantu w vozidla pomoci systému pohyblivého pasu.

Zkouska hodin - tato funkce zkontroluje presnost hodin tachografu. Pro tachografy Stoneridge
VR2400/SE5000, Kienzle 1324/DTCO, Actia Smartach a Motometer EGK100 je tato funkce automaticka, pro
ostatni typy tachografli je moZno poutzit volitelny externi zkouse¢ hodin. U nékterych tachograf( lze rovnéz
nastavit mistni ¢asovy posun.

Pin — tato funkce umoznuje zadat do programatoru identifikacni Cislo karty dilny a umoznit dilné pristup ke
konkrétnimu tachografu jeho uvedenim do kalibracniho rezimu.

Test dat - sériovy pfenos — tato funkce umoznuje nadist z tachografu sériovd data s rlGznymi parametry
a nastavenimi.

Test dat - CANbus — tato funkce umoziuje nacist z tachografu data prenasena sbérnici CANbus s rliznymi
parametry a nastavenimi.

Test 1 000 m — tato funkce testuje a ovéruje rychlostni presnost tachografu pro nastavenou rychlost
a vzdalenost.

Test senzor — tato funkce ovéruje, Ze senzor, sparovany s tachografem, byl vybran spravné.
Reset tachografu — tato funkce slouzi k vyslani resetovaciho impulzu z tachografu prostrednictvim sbérnice

CANbus do ostatnich fidicich jednotek a systému na sbérnici, aby spolu mohly znovu komunikovat.
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Konfiguracni stanice SE5000

Konfiguracni stanice SE5000 vdm umoZiuje nakonfigurovat tachograf na parametry mnoha rtiznych typu vozidel,
coz servisim umoznuje splnit veskeré neocekavané potreby, které vyvstanou pti omezovani skladového
hospodarstvi. Po klepnuti na ikonu “SE5000CS” se jako prvni zobrazi obrazovka vybéru tachografu, kde zatizeni
zjisti typ tachografu. Pro zménu konfigurace vSech aktivovanych tachograf(i musi byt vloZena karta servisu a zaddn

kod PIN.

n vybér tachografu

Urcovani typu tachografu
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5.1

SE5000CS — Vybér vyrobce

Po nédlezu SE5000 se zobrazi dalsi obrazovky se seznamem vyrobcU k vybéru.

Klepnéte na prislusnou ikonu.

0  .2. D | oas | g7
AlGEaNIS caetano | CITARO <
Fooer.| @G> | € | mmnen @) @

EvoBus <2 -

1isbus
2 —

weco (0N O ® A
K-Series ‘ mazoa MERCEDES MITSUBISHI

ovéfit tachograf I

31
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5.1.1 Ovéreni tachografu

Po klepnuti na tlacitko “Ovérit tachograf” se objevi obrazovka, ktera umoznuje zadat sériové Cislo tachografu. Po

klepnuti na tlaCitko Navrat vas obrazovka informuje, zda bylo ovéreni Uspésné, a pokud ano, na jakou znacku a
model byl tachograf nakonfigurovan.

4 ovérit tachograf )

sérioveé Cislo

‘vyrobce ERF
281488 model NON-ADR
Rok 2005-ON

12:09 PM |
9/14/2012

oA
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5.2

SE5000CS — Typ vozidla

Po klepnuti na ikonu vyrobce se zobrazi seznam pridruzenych typu vozidel. Klepnéte na ikonu pro pfislusny model
vozidla.

i ( - w - typ vozidla ) W

NON-ADR 2005-ON

12:09 PM
9/14/2012

oy
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5.3 Konfigurace tachografu
Po vybéru typu vozidla se na obrazovce zobrazi, ze zarizeni Optimo komunikuje s tachografem.

G
SE5000
O

Optimo pravé komunikuje s
tachografem

1200PM | |

9/14/2012

<@g

()
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5.3.1 Vysledek konfigurace
Po kratké dobé se zobrazi bud vysledek “Konfigurace nelspésna”, nebo “Konfigurace dokoncena”.

LA ] 7

SE5000

konfigurace byla dokocena

12:10 PM
9/14/2012

® % [0
= @ [/

|
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6 List aplikaci
Vyberte typ aplikace list, ktery poZadujete.

( — Typ aplikacniho protokolu >

digitalni Analogovy

ERSL

15:04

27/08/2012
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6.1 Zvolte Vyrobce

Klepnutim na ikonu ,Application Sheet” se zobrazi hlavni obrazovka se seznamem vyrobc( na vybér. Kliknéte na
prislusnou ikonu.

< — zvolte vyrobce )
. m 2 & @ Q DAE

ALSEnanE caetano | CfTARQO | c©iTroEN

@ @' ed@# | EvoBus

e HUMMER @ @ @ IVECO Jeep

HIND HYUNDAI sbus IsU2U
= ([ HRAREEA
I mazona MERCEDES MITSUBISHI

3 15:04
Sl 27/08/2012
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Typy vozidel
Potom se zobrazi seznam typUl vozidel daného vyrobce. Klepnéte na ikonu pfislusného modelu vozidla.

< — typ vozidla >

RANGER-4X2-5-SPEED-
NO-RADIO 2007-2012

' RANGER-4X2-5-5PEED- ' RANGER-4X2-NO-RADIO
d  WITH-RADIO 2007-2012 i 2007-2012

RANGER-4X2-NO-RADIO ' RANGER-4X2-WITH-
2007-ON il  RADIO 2007-2012

EXCURSION 2005-ON

RANGER-4X2-WITH- ' RANGER-4X4-5-5PEED-
RADIO 2007-ON el NO-RADIO 2007-2012

RANGER-4X4-5-5PEED- ' RANGER-4X4-NO-RADIO
WITH-RADIO 2007-2012 i 2007-2012

15:05
27/08/2012
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6.3 Datovy list

Nyni se zobrazi datovy list pro dany konkrétni model vozidla.

< BIEIEER oisitilni > Ford > Ranger-4X2-5-Speed-No-Radio 2007-2012

VEHICLE MANUFACTURER FORD

MODEL Ranger (Mo Radio Kit)

YEAR OF MANUFACTURE 2007 on

ENGINE TYPE Duratorg

TRANSMISSION Mazda 4x2

VOLTAGE 12v

STONERIDGE DIGITAL KIT FOR THIS VEHICLE: 7800-081
PARTS LIST QUANTITY STONERIDGE PART NO.
SES000 TACHOGRAPH 1

CD / TACHOGRAPH FACIA 1

SENDER 1 8

3 15:05
2 27/08/2012
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7 Tabulky kfizovych odkazu
Klepnutim na ikonu ,,Cross Reference” se zobrazi hlavni obrazovka, v niz mUze uzivatel k tachografu nebo senzoru

VDO ziskat kfizovy odkaz na ekvivalent znacky Stoneridge. Zadejte prislusny text nebo cislo pro vyhledavani.

4 — kfizovy odkaz >

40



7.1 Vysledky hledani
Zobrazi se seznam vSech polozek obsahujicich hledany text nebo Cislo.

4 — KriZovy odkaz: Vysledky vyhledavani >

Stoneridge soucistka &. Soucastka konkurence E. Vyrobee vozidla
5002DCF 1381.1051100003 DAF

5002DCF 1381.1070000030 TEMSA
5002FDA 1381.0070300009 FORD
5002FDA 1381.0070300010 FORD
5002GCA 1381.1070000041 IMERCEDES
5002GCA 1381.2010000006 AUTOSAN
5002GDL 1381.0010000018 MERCEDES
5002GDL 1381.0010000020 IMERCEDES
5002GDL 1381.0010000022 IMERCEDES
5002GDL 1381.0121000006 VOLKSWAGEN
5002GDL 1381.0121000008 VOLKSWAGEN
5002GDL 1381.0121000011 VOLKSWAGEN
5002GDL 1381.0121200001 VOLKSWAGEN
5002HCA 1381.1070100024 MITSUBISHI
5002KCA 1381.0051000004 1SUZU
5002KCA 1381.1051000007 15UZU
5002KCA 1381.1051000008 ALEXANDER DENNIS

,:.. - 3 15:03
i = * 27/08/2012
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Prohozeni tachografu

Po klepnuti na ikonu ,,Tacho Swap”“ se zobrazi hlavni obrazovka. Nyni mlZe uZivatel konfigurovat tachograf znacky
Stoneridge pomoci dat z jiného tachografu Stoneridge nebo z tachografu jiného vyrobce. Na obrazovce se zobrazi
prislusna zprdva, tj. pripojeno k tachografu SE5000.

( — Prohozeni tachografu

Jste pripojeni k SE5000 tachografu, prejete si Cist data z tohoto tachografu, nebo
odeslat data na tento tachograf

Cist |

poslat ‘

S 12:42 ™

T 14092012
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8.1

Cteni dat
Po klepnuti na tlacitko ,,Read” budete dotazani, zda chcete zobrazit ulozena data SE5000. Vyberte zvyraznéné
tlacitko ,,SE5000“.

( n Prohozeni tachografu

¢ist data od SE5000

chcete si prohlédnout SE5000 data? :
SE5000

—
Ny

14/09/2012 |
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8.1.1

Informace o tachografu

Na obrazovce se pak zobrazi vSechny informace o tachografu.

( — Parametry pfilohy 1B )

konstanta W

konstanta K

celkova vzdalenost vozidla ve vysokém rozliseni
misktni ¢as a datum tachografu

konstanta L

velikost pneumatik

nejblizsi datum kalibrace

registrujici clensky stat

Registracni znacka vozidla

povoleni rychlosti

7952

7952

1137,965 km

11:42 14.09.2012 00:30
3000

16inch

25.12.2012

UK

abc123

0

12:43

14/00/2012 |
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8.2 Odeslani dat

Po klepnuti na tlacitko ,Send” v hlavni obrazovce se na nasledujici obrazovce objevi informace, ke kterému
tachografu jste pfipojeni, a dotaz, data kterého tachografu chcete odeslat nebo prenaset.

| ( - Prohozeni tachografu )

jste pripojeni k SE5000 tachografu
Ktera data z tachograf si prejete zaslat?

12:44

3 40972012
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8.2.1 Pienos dat
Po vybéru prislusného tlacitka se na nasledujici obrazovce objevi, z kterého tachografu se data odesilaji do kterého,
tj. SE5000 ->SE5000. Po dokonceni se mezi dvéma tachografy objevi symbol zaskrtnuti indikujici Uspésné odeslani.

. )

i ...,.., .

SE5000 SE5000

a0 o M
5 14/09/2012 |
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9 Testovani snimace a verifikace kabelu
Po klepnuti na ikonu ,,Senzory“ (,,Sensors“u se zobrazi hlavni obrazovka. Zde je moZno otestovat a ovéfit Sifrované
senzory a kabely a nakonfigurovat tachograf podle nich.

n test senzoru a kabelu

l:" ':'
test senzoru Test kabelu

47



9.1 Testovani senzoru

Po klepnuti na tlacitko “Test snimace” se zobrazi pokyny ohledné pouZitého kabelu a pfipojeni ke snimaci. Po

pripojeni drzte snimac u prohlubné v levé dolni Casti zafizeni a test bude zahajen. Snimac by mél citelné zavibrovat
a objevi se obrazovka s vysledky.

Pfipojte snimac pomoci kabelu S1, drzte senzor vici jednotce, jak
je naznaceno

test senzoru
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9.1.1 Vysledky testu senzoru
Nyni se zobrazi udaje ,,Rychlost do senzoru” a ,,Rychlost ze senzoru”, které by mély odpovidat.

rychlost do senzoru 50 km/h

rychlost ze senzoru 50 km/h

49



9.2 Testovani kabelu
Po klepnuti na tlacitko “Test kabelu” se zobrazi pokyny ohledné pripojeni ke kabelu a pouzitého adaptéru. Po
pfipojeni klepnéte na cervenou Sipku vpravo nahore pro prechod na stranku s vysledky.

n Test kabelu )

Pripojte kabel snimace pomoci adaptért al a a2 k jednotce, jak je
Znazorneno

Test kabelu
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9.2.1 Vysledek testu kabelu
Na obrazovce se objevi vysledek, tj. bud ‘Test Uspésny’, nebo‘Test nedspésny’.

( n Test kabelu

Test kabelu : test byl proveden

23pM | |
9/18/2012 ||

51



10 Aktualizace produktu

Nejprve zapojte aktualizani USB kli¢ do externiho portu. Po klepnuti na ikonu , Aktualizace produktu(, Product

Upgrade”) aplikace vyhleda na USB kli¢i soubor setup.exe; pokud jej nenajde, zobrazi se chybova obrazovka, kterou
musi uZivatel zavrit.

n aktualizace vyrobku

Zajistéte prosim, Ze vSechny aplikace OPTIMO jsou zaviené
Prosim pripojte USB zarizeni obsahujici aktualizaci OPTIMO

Verze :1.0.0.1868  aktualizace vyrobku :chyba

Pro
aktualizaci
kliknéte zde

756AM | |

9/18/2012

= ¥ ‘: r_&t di )

~ L
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Programovani a testovani SE5000

Klepnutim na ikonu programatoru ,,MKIIl“ se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky
uréen. Alternativné muzZete prejit do obrazovky vybéru tachografu (,Tachograph Selection” - viz str.26), odkud se

klepnutim na ikonu ,SE5000“ rovnéZ dostanete na tuto obrazovku. Zde lze vybrat rizné zvyraznéné ikony;

tlumené zobrazené ikony nelze vybrat.

n SE5000 programovani tachografu
60
. — o P L
/ Q- | -
|‘---.‘I
CiSTa informace z Test stolice pevna simulator Test C3 RPM
UPRAVIT tachografu vzdalenost 1 rychlosti
: 0 ® &
% l‘"'"’l Po=o=0-N
kody DTC pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
N y i [
m BB 3
P00 =N
PIN test sériovych Test dat 1000m test test senzoru
dat CANbus
e . % @ . louaw
= 9/26/2012 |

VSechny testy lze provadét pomoci dodaného hardwarového klice nebo pomoci dodanych redukci a stavajicich

kabeld Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A — Tabulky kfizovych odkaz(.
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11.1  Cist a upravit data

Po klepnuti na ikonu ,,Cist a upravit data“ je moZné &ist a upravovat riizné predepsané parametry, napf. konstanty
w, k a I. Seznam vSech programovatelnych parametr( je v kapitole P¥iloha F — programovatelné parametry.

“ Parametry prilohy 1B )

parametr nastaveni Parametry
cas 09:14
datum 26.09.2012
casovy posun 01:00
pocitadlo kilometrd 107033,8

konstanta K 8000
konstanta L 3000
konstanta W 8000

0P 10:15 AM
sl 7. 7. v

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.1 Cist a upravit data, str. 2
Na druhé strance se nachazeji dalsi predepsané parametry, napr. Cisla VIN a VRN.

| ( n Parametry prilohy 1B )

parametr nastaveni Parametry
velikost pneumatik 29/80/R22.5
nejblizsi datum kalibrace 01.01.1986
povoleni rychlosti 90
stat, v nemz je vozidlo UK
registrovano
Registracni znacka
vozidla STONES05
VIN 1234vin567890

e 10:16 AM
=il | =R 942672012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.2 Cist a upravit data, str. 3

‘_(_"“-_"" 1 - » 4 | Parametry CANV : : | seet. )

parametr nastaveni Parametry
faktor na vystupu hridele 10,000
Typ CANbus 50ms 20ms 50ms
obnovit puls odpojit odpoji aktivovat
CANbus povoleno aktivovat odpojit iktivovat
CAN reset jizdy MAN MAN ISO DAF
Zakonceni CAN aktivovat odpojit aktivoval

10:16 AM
9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.3 Cist a upravit data, str. 4

—(rw-“r' 1 - V 7 | Parametry pods\&ceni : V et he )

parametr nastaveni Parametry
vstup pro osvétleni pouze A CAN vypnuto AN pouze A2
Vyber podsviceni barva 2 barva 1 barva 2
krok osvetleni 3
Uroven osvetleni 0

10:16 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.4 Cist a upravit data, str. 5

( - - — 7V3'¢stupl;iparan»1etl; V eeerieaTs )

parametr nastaveni Parametry

Funkce pinu C1 vypnuto vypnuto zapnuto

funkce pinu D4 udélosti v systému odpojit nizka  nreaytivng  Udatostiv
y PoJ rychlost systému

funkce pinu D5 odpojit odpojil aktivovat

funkce pinu D6 rychlomeér (50%) vypnuto 2 "'[ rychlomeér (ISO)

Pin D6 ISO ISO otevieny kolektor
funkce pinu D7 odpojit odpoijit Povolit (Slave) Povolit (Master)

Filtr signalu snimace

_otaZek na pin B3 aktivovat | | odpojit aktivovat

10:16 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.5 Cist a upravit data, str. 6

—(_ ‘_-—-—— | - | Vystupni pararﬁvévlgry et | £ )

parametr nastaveni Parametry
omezena nejnizsi rychlost 5
otacky na vstupu C3/CAN  Povolit CAN na CAN A Povolit CAN na CAN A C3 povolen
faktor C3 RPM 12
vypnout sériova data aktivovat 2400 odpojit aktivovat SRE  oklivoval 2400
faktor pro vystup 8,000

gchloméru

1017 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.

59



11.1.6 Cist a upravit data, str. 7

’—(_--_-- » | Nastaveniasen?ﬁni paréﬁtetry V e )

parametr nastaveni Parametry
datum instalace 00.00.0000
Zmeéna aktivity pfi ZAP/
VYP Kiiéi ZBputo

Prestavka A

S1 zapnuto zadnd zmena nebo Dostupny dilna .'l'fx
odpodinek '
Prestavka 55402

S2 zapnuto zadna zmena nebo Dostupny dilna A P
odpocinek ‘

S1 vypnuto 'festavka nebo odpocine \L q Dostupny dilna iédﬁé

ydpocinel LI

etV z5dna

S2 vypnuto 'festavka nebo odpocine ! 0 Dostupny dilna B

10:17 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.7 Cist a upravit data, str. 8

( Nastaveni a servisni parametry

parametr nastaveni
vychozi jazyk de
datum predchazejici 0
terminu kalibrace
éas pfedbéiného
varovéni pfekrodeni 0
rychlosti
zdrzeni sluzby -125

Parametry

1017 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.8 Cist a upravit data, str. 9

( Parametry dalkového stahovani

parametr nastaveni Parametry
dalkové stahovani "
aktivacni stav aktivovat
dalkové stazeni - . ,
konfiguvrace C CAN aktivovat odpojit e
dalkOVé:ﬁg:::m Zps aktivovat odpojit
Zobrazit dalkové .
stahovani Ne Ano =

1017 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.9 Cist a upravit data, str. 10

—i—rv—-“r' 1 - ' 7 | Parametry zéruky

parametr nastaveni
maximalni garanéni lhita 36
pocet zapist do zaruéni 0
doby
¢as aktivace 04.04.2011
garancni doba 24
doba platnosti garance 17.04.2013

Parametry

1017 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.10 Cist a upravit data, str. 11

—<_ ‘_-—-—— | - | " Dodatecné par;f;nvetr& zs;namu

parametr

Dodatecné nahravani
udalosti

zaznam rychlosti motoru

zaznam rychlosti vozidla
VRESD Range 1
VRESD Range 2

VRESD Range 3

VRESD Range 4

nastaveni
aktivovat
aktivovat
aktivovat
600,000
800,000
1000,000

1100,000

odpojit
odpojit

odpojit

Parametry

1017 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.11 Cist a upravit data, str. 12

—(_ ‘_-—-—— | - | Dodatecné parra}lvnietrry z&namu | £ )

parametr nastaveni Parametry
VRESD Range 5 1200,000
VRESD Range 6 1300,000
VRESD Range 7 1400,000
VRESD Range 8 1500,000
VRESD Range 9 1700,000
VRESD Range 10 1900,000
VRESD Range 11 2100,000

l;w(:rhw‘vlhtiv P TR P T R T T T P T T T TN T R T T T T T d T T P T T T T T T T T T T TP T TN T T T T TITINTIIT TSN

10:18 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.12 Cist a upravit data, str. 13

—(_ ‘_-—-—— | - | Dodatecné parra}lvnietrry z&namu

parametr

VRESD Range 12
VRESD Range 13
VRESD Range 14
VRESD Range 15
VRVSD Range 1
VRVSD Range 2

VRVSD Range 3

nastaveni

2300,000
2500,000
2700,000
3000,000
10
20

30

Parametry

l;w(:rhw‘vlhtiv P TR P T R T T T P T T T TN T R T T T T T d T T P T T T T T T T T T T TP T TN T T T T TITINTIIT TSN

10:18 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.13 Cist a upravit data, str. 14

—(_‘_-—-—— | Dodateéné par ;&'Vetd z&namu | | )

parametr nastaveni Parametry
VRVSD Range 4 40
VRVSD Range 5 50
VRVSD Range 6 60
VRVSD Range 7 70
VRVSD Range 8 75
VRVSD Range 9 80
VRVSD Range 10 85

l;w(:rhw‘vlhtiv P TR P T R T T T P T T T TN T R T T T T T d T T P T T T T T T T T T T TP T TN T T T T TITINTIIT TSN

10:18 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.14 Cist a upravit data, str. 15

—(_ -'---—-"' 1 - » ? | Dodatecné pararnrlretry zérzrnamu V et & )

parametr nastaveni Parametry
VRVSD Range 11 90
VRVSD Range 12 100
VRVSD Range 13 110
VRVSD Range 14 120
VRVSD Range 15 150

10:18 AM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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11.1.15Z ména konstanty k

Parametry lze zménit prostrednictvim vybéru prislusné polozky. Poté se zobrazi nova obrazovka spolu s potfebnou
klavesnici. Pfiklad 1 —zména konstanty k.

¢ KNEEN )

7:49 PM
9/27/2012

69



11.1.16 Zmeéna cisla VIN
Priklad 2 — zména cisla VIN.

¢ KNEEN )

1234vin567890

7:49 PM
9/27/2012
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11.2 Informace o tachografu
Klepnutim na ikonu , Informace o tachografu” se otevie stranka, kde muzete ziskat informace o tachografu, mezi
néz patfi napf. dodavatel, datum vyroby, sériové Cislo, Cisla hardwaru a softwaru atd.

n informace z tachografu

dodavatel systému Stoneridge
datum vyroby 04.02.2010
sériové cislo 0000281488

cislo hardwaru 000000900208R7.1
verze hardwaru /24R03

cislo softwaru P222

verze softwaru SOL

nazev systému SES000

P

e 10:19 AM
a=ni) | = 9/26/2012
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11.3 Bench test
Protoze je SE5000 digitalni tachograf, po klepnuti na ikonu ,,Bench Test” se test provede plné automaticky. Hodiny
v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika; Test stolice SE5000

Test je dokoncen. Stisknete prosim tlacitko Domu pro navrat

S 10:26 AM
= = 9/26/2012
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11.4 Pevnavzdalenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich prmér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

!_( H - pevna vzdalenost 1 20m - )

spuiténo 1:w = spusténo Z2w=___ | spuiténo3:w=__ | spuiténod:w=

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozZit ujetou vzdalenost: 56 ‘mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: [ 'mm
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11.4.1 Pevna vzdalenost 1 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B e B

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 | mm

» jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: mm
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11.4.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B e e e

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 | mm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls @

vlozit ujetou vzdalenost: mm
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11.4.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B ] ) e

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 | mm

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

« vlozit ujetou vzdalenost: mm
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11.4.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ { pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 2w =390 | spuiténo3:w=431 | spuiténo4:w =400

Chyba v procentech = 40%

Primeér w = 3759 k = 3759

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1038 AM

9/26/2012
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11.4.5 Pevna vzdalenost 1 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n pevna vzdalenost 1 20m

informace byla vlozena do tachografu

e e g e A e
I_)(_)i_\,_ rZenag Ur;]t_d pDVig odgesiana
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11.5 Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ miZete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny rdmecek mlzete pomoci kldvesnice zadat

hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol{i na levé strané.

n simulator rychlosti

—

konstanta | \r 3759

rychlost | 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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11.5.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky.

{ { n simulator rychlosti ),

|
konstanta t [ 8000 ]
rychlost | 55 ]
Vzdalenost 0.188km
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11.6 Test C3 RPM

Po klepnuti na ikonu ,,C3 RPM Test” je mozno zjistit hodnotu pulz(i za otdcku (PPR, ,Pulses Per Revolution®)
v prevodové skfini. Nejprve odpojte Cervenou zastrcku od tachografu a pripojte prislusny kabel, poté nechte
motor béZet pti 1000 ot./min a klepnéte na tlacitko "zaskrtnuti".

n test senzoru otacek

odpojte ¢ervenou zastrcku z tachografu a
pripojte ke kabelu 8

. pristroj nechat bézet pfi 1000 RPM a Q
stisknout v/
Vypocet pulzi na otacku Pulzy Na Otacku =

81



11.6.1 Vypocet PPR
Pristroj nyni vypocita PPR a zobrazi vysledek.

odpojte cervenou zastrcku z tachografu a pripojte
ke kabelu 8

pristroj nechat bézet pfi 1000 RPM a stisknout

o = Pulzy Na Otacku
Vypocet pulzu na otacku = 8.000

10:42 AM

9/26/2012
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11.7 DTC
Klepnutim na ikonu “DTC” (Diagnostické kody probléml) zobrazite Cislo DTC, popis kédu, pocet vyskytd a datum
posledniho vyskytu. Dalsi informace Ize ziskat pomoci tlacitka napovéedy, tj. “?”. Kédy DTC Ize vymazat klepnutim

na Cervené tlacitko stop.

" { EEBREERR orc-isgnostické kédy L,

DTC - Diagnostich | popis kédu

. . hd 2
002452 Chyba autorizace snimace 26.9.2012 9:08:33
000004 Preruseni napdjeni tachografu g 5.9.2012 12:17:38
ey S - 3
002004 Preruseni napajeciho zdroje (MS) 6.9.2012 9:07-50

Pro vice informaci ohledne DTC kédd stisknete tlacitko Pomoc

chcete-li vymazat vsechny kédy DTC, stisknete zde @

1044 AM
9/26/2012

Kompletni seznam DTC kéd( SE5000 a navrzenych opatteni viz Pfiloha B — DTC kédy pro SE5000.
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11.7.1 DTC vymazany
Po vymazani se zobrazi obrazovka s napisem ,,Zadné ulozené DTC*.

L4 -- DTC- Diagnostické k6dy

zadné kédy DCT nebyly ulozeny

10:44 AM

9/26/2012
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11.8 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. Dalsi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

A n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

i 10:46 AM
= E ) 9/26/2012
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11.8.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( -- Pevna vzdélenostZ(ZOm) h

| Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @
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11.8.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

spusténo 2: w = 425 spustenc

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a ‘
zastavte @

10:47 AM

9/26/2012
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11.8.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @

10:47 AM

9/26/2012
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11.8.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ ( Pevna vzdalenost 2 (20m) )
|

Chyba v procentech =12%

Primeérw = 4371k =4371

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1047 AM

9/26/2012
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11.8.5 Pevna vzdalenost 2 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n Pevna vzdalenost 2 (20m)

informace byla vlozena do tachografu

e e g e A e
I_)(_)i_\,_ rZenag Ur;]t_d pDVig odgesiana
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11.9

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

= 11:24 AM
Bl = R
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11.9.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, Ze nastaveni bude odeslano do
tachografu hned po zastaveni vozidla.

n Stoneridge pohyblivy pas

w = 8040
k = 8040
[=3000

nastaveni bude zasdano do tachografu, jakmile vozidlo zastavi

T @ 11:24 AM
= = 9/26/2012
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11.9.2 Pohyblivy pas — odeslani dat

Po zastaveni vozidla se data odeSlou a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

[ ¢ Stoneridge pohyblivy pas )

informace byla vlioZzena do tachografu
potvrzena data byla odeslana

w = 8040
k = 8040
l=3000

11:25AM

9/26/2012
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11.10 Test hodin

Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ je moZzno zkontrolovat presnost vnitfnich hodin tachografu a v pripadé potreby
je sefidit. Tato funkce rovnéz umoziiuje nastavit mistni ¢asovy posun v krocich po 30 minutdch nahoru nebo dolu.

[ ( n test hodin )

¢as a datum UTC éas a datum ml:jt;tluc;s 3
Optimo tachografu
tachoarafu

27. zari 2012 27. zari 2012 27. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
¢as - 30 minut

$:22 PM

9/27/2012
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11.10.1Mistni casovy posun
Klepnutim na zZluté tlacitko ,, Nastavit mistni ¢as - 30 minut” se zobrazeny mistni ¢as upravi o minus 30 minut,
tlacitkem nad nim pak o plus 30 minut.

|[ ( - (1) - test hodin - )

¢as a datum UTC éas a datum m';g"t'ucgs 3
Optimo tachografu
tachoarafu

27. zafi 2012 27. zafi 2012 27. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
| ¢as - 30 minut

9:22 PM

9/27/2012
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11.10.2 Test hodin

Po klepnuti na zelené tlacitko , Test hodin tachografu” tachograf provede vnitini test hodin a zobrazi vyslednou
presnost.

| ( n test hodin

presnost hodin = +0,4 s/day

4+ Vo)

SE5S000

Bezdratovy dongle je bezpecné znovu pfipojit

11:32 AM
_— @ » SVR 942672012
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11.10.3 Odeslani aktualizovaného casu
Klepnutim na modré tlacitko ,Odeslat na tachograf” se aktualizuje vnitini UTC Cas a zobrazi se potvrzujici zprava
,Cas tachografu aktualizovan®.

A =

informace byla vloZzena do tachografu

20:22 27.9.2012 00:00
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11.11 Pin

Klepnutim na ikonu ,,Pin“ se zobrazi klavesnice, umoznujici zadat PIN karty dilny, coz je alternativa k zadani PIN
prostrednictvim prfednich tlacitek tachografu.

A =

informace byla vloZzena do tachografu

20:22 27.9.2012 00:00

- 9:22 PM
ZE] o gpan
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11.12 Test dat - sériovych
Po klepnuti na ikonu , Test dat - sériovych” mlzete Cist z tachografu sériovd data, zobrazujici rizné parametry a

nastaveni.

) ¢ SES000 test sériovych dat

Dodatecné informace

'datum

identifikace fidice 1
\éas

identifikace ridice 2
pocitadlo kilometrd
‘Stav fidice 1

'poéitadlo aktulneé ujetych kilometr(

. Stav ridice 2

11010101

27.9.2012

107055,9 km
00000000
500,9 km

00000000

konstanta K

status tachografu
rychlost

VIN

prekrocena rychlost
Registracni znacka vozidla
rychlost motoru

statut dilny

RMS

)

8040 pulzy/km
11000001

255,0 km/h
1234vin567890 *
90 km/h

STONES05
8191,875 otacky/mi
00001001

UK

9:39 PM
9/27/2012
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11.13 Test dat - CANbus
Po klepnuti na ikonu , Test dat - CANbus“ mUZete Cist z tachografu data prostiednictvim sbérnice CANbus,

zobrazujici rizné parametry a nastaveni.

) ¢ SE5000 Test dat CANbus )

datum 26.09.2012 pracovni doba fidice odpocinek
\éas 18:42 pracovni doba osadky Dostupny
' casovy posun +00:4+30 jizda1 karta Ven

| poditadlo kilometrl 107055,9 km jizdat éas 0000

» pocitadlo aktudlné ujetych kilometrs | 500,9 km jizda2 karta Ven
'rychlost 0,0 km/h jizda2 éas 0000
vystupni rychlost hfidele 0,00 otacky/min

' prekrocena rychlost vypnuto

' jizda vypnuto

11:43 AM
9/26/2012
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11.14 1000m test

Klepnutim na ikonu “Test 1000m” otestujete a oveéfite presnost rychlosti tachografu pro nastavenou rychlost a

vzdalenost. Zobrazi se faktor k a prvni namérena hodnota pocitadla ujetych kilometr(. Klepnutim na tlacitko
"zaskrtnuti" napravo od textu "Spustit test" spustite test.

CERET

e konstanta K 8040

rvni stav ujeté vzdalenosti 107054.905km

e Druhy stav ujeté vzdalenosti Okm

Ujeta vzdalenost Om chyba 0%

@ 1134 AM
= A 2 9/26/2012
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11.14.1 1000m test — str. 2
Do tachografu je na 72 sekund nastavena rychlost 50 km/h a po pravé strané se odpocitava cas. Klepnutim na

tlacitko Stop zastavite test a zobrazite vzdalenost ujetou do daného okamziku.

- s s

e konstanta K 8040

-

e Prvnistav ujeté vzdalenosti 107054.905km

zahajit test

Test zahajen, rychlost 50 km/h po dobu 72 s. Overte jestli ~
rychlost na tachografu je 50 km/h +- 1 km/h C
\ e Druhy stav ujeté vzdalenosti Okm
Ujeta vzdalenost Om chyba 0%

3 [

C1U3AM

9/26/2012
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11.14.2 1000m test — vysledek

Po dokonceni testu se zobrazi stranky s vysledky, na niz je uvedena ujeta vzdalenost a presnost.

e konstanta K 8040

e Prvnistav ujeté vzdalenosti 107054.905km

zahajit test

Test zahajen, rychlost 50 km/h po dobu 72 s. Overte jestli
rychlost na tachografu je 50 km/h +- 1 km/h

’ e Druhy stav ujeté vzdalenosti 107055.91km
Ujeta vzdalenost 1005.000m chyba -0.50% test byl
proveden

11:35 AM

9/26/2012
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11.15 Test senzoru
Tapping the “Sensor Test” icon allows you to select a sensor type, if not automatically detected, and then force
pair the sensor to the tachograph. If the tachograph is not a “2nd source of motion” model, the following screen
will be displayed.

parametr nastaveni Parametry
parovy snimac par
typ senzoru zasifrovano
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11.15.1Test senzoru — str. 2

If the tachograph is a “2nd source of motion” model then this screen will be displayed. Here you can select 2nd
source from A CAN only, C CAN only, from both A CAN and C CAN or from C3. You can also select whether the

vehicle is “Heavy” or “Light”.

4 — senzor nastaveni

parametr nastaveni

Parametry

parovy snimac

par

zasifrovano

typ senzoru
. : ACANaC : pouze A pouze C ACANacC
druhy zdroj pohybu CAN odpojeno CAN CAN CAN C3 povolen
druhy zdroj pohybu, - .\ & vozidlo Té7ké vozidlo Lehké vozidlo
zprava CAN
‘ Faktor rychlosti C3 H 0 H odpojeno

0857

12/09/2012
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11.15.2Test senzoru —str. 3
If the C3 input is enabled then you will also have to set the “C3 speed factor” on the bottom line. There is a file in
the “My Documents” folder called ‘Calibration procedure for tachographs activated after 1* October 2012.’

explaining how to get this value.

parametr nastaveni Parametry
parovy snimac par
typ senzoru zasifrovano
B . _ _ pouze A pouze C ACANaC __
Y Z ohy C3 povole odpojeno o T . 3 povole
druhy zdroj pohybu 3 povolen dpoj CAN CAN CAN C3 povolen

druhy zdroj pohybu,

. Lehké vozidlo Tézke vozidlo Lehké vozidlo
zprava CAN
Faktor rychlosti C3 255 Set Speed Factor
- 09:58
- |||

Bt 12/00/2012

106



11.15.3Test senzoru —str. 4
Klepnutim na tlacitko “Spdrovat” (druhy fadek dole) vynutite sparovani tachografu se snimacem.

R oo picovini

snimac parovani......cekejte prosim

SE5000

11:38 AM
= @ » =T 9/26/2012
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11.15.4 Test senzoru — parovani
Po dokonceni se v pripadé uspésného sparovani zobrazi symbol zaskrtnuti. Klepnéte na tlacitko ‘ok’ a vratite se na
hlavni obrazovku programovani.

BB oo picovini

parovani bylo Gspésné

l%' 4 +J* ) :

SE5000
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Programovani a testovani VR 2400

Klepnutim na ikonu programatoru ,,MKIIl“ se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky
uréen. Alternativné muzZete prejit do obrazovky vybéru tachografu (,Tachograph Selection” - viz str.26), odkud se
klepnutim na ikonu ,,2400“ rovnéZ dostanete na tuto obrazovku. Zde lze vybrat rizné zvyraznéné ikony; tlumené

zobrazené ikony nelze vybrat.

( n 2400 programovani tachografu

60
. = o s B
/ 30 %0 -0
".Ill’l
CiST a informace z Test stolice pevna simulator Test C3 RPM
UPRAVIT tachografu vzdalenost 1 rychlosti
: Q@ @
% |eseeen]| | oo a
kody DTC pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
. Y I 5
,9“ ,9“ & | =
test sériovych Test dat test senzoru resetujte
dat CANbus tachograf

I

5

VSechny testy lze provadét pomoci dodaného hardwarového klice nebo pomoci dodanych redukci a stavajicich

kabeld Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A — Tabulky kfizovych odkaz(.
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12.1 Cist a upravit data
Po klepnuti na ikonu ,,Cist a upravit data“ je moZné &ist a upravovat riizné predepsané parametry, napf. konstanty
w, k a |. Seznam viech programovatelnych parametr( je v kapitole Pfiloha F — programovatelné parametry.

“ Specifické parametry tachografu )

parametr nastaveni Parametry
konstanta W 9600
konstanta K 9600
pocitadlo kilometrd 37052,9
datum 26.09.2012
cas 12:42
casovy posun -00:30
konstanta L 0

5 EE

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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12.1.1 Cist a upravit data, str. 2
Na druhé strance se nachazeji dalsi predepsané parametry, napf. Cisla VIN a VRN.

( n Specifické parametry tachografu )

parametr nastaveni Parametry
povoleni rychlosti 90
VIN 355678891233344

< @ 143 PM
e _ = 9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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12.1.2 Cist a upravit data, str. 3

—("“-"" 1 - 7 | Parametry CANr : : | ERaTatIhe )

parametr nastaveni Parametry
faktor na vystupu hridele 0,256
obnovit puls odpojit odpojit aktivovat
CANbus povoleno normélné rychle normalne vypnuto

143PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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12.1.3 Cist a upravit data, str. 4

'—( ‘ - ' - ? | Vystupni parametry Taeseah )

!

parametr nastaveni Parametry
faktor C3 RPM 8,000
vypnout sériova data rozsifené udaje standardni data rozsirené Gdaje

144 PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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12.1.4 Cist a upravit data, str. 5

'—( — - ' - ? Nastaveni a servisni parametry seeseah ) ]

!

parametr nastaveni Parametry
datum instalace 16.10.2007
blikani pri prekroceni : .. ,
rychlosti aktivovat odpojit +
povinnosti osédky odpojit odpojil aktivovat
zobrazeni RPM odpojit odpojil aktivovat
typ zdkaznika MAN __’_:289_. DAF DC r
gl R T— ’
zdrzeni sluzby 91

144PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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12.1.5 Cist a upravit data, str. 6

—(_ -'*--—*"' 1 - V ? | Dodatecné pararnriretry zéﬁamu V et " )

parametr nastaveni Parametry
limity pasma otacek - 700
pasmo nizkého vykonu
limity pasma otacek - 1100
pasmo Spatné ekonomie
limity padsma otacek -
R 900
ekonomické pasmo
DTC aktivovany odpojit odpojil aktivovat
zadznam o zapalovani aktivovat odpojit aktivovat
Sledovani 4tého grafu udalosti vypnuto udalosti otacky/min

‘| l 1 »

144 PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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12.1.6 Zména konstanty k

Parametry lze zménit prostrednictvim vybéru prislusné polozky. Poté se zobrazi nova obrazovka spolu s potfebnou
klavesnici. Pfiklad 1 —zména konstanty k.

¢ KNEEN )

7:49 PM
9/27/2012
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12.1.7 Zmeéna cisla VIN
Priklad 2 — zména cisla VIN.

¢ KNEEN )

1234vin567890

7:49 PM
9/27/2012
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12.2 Informace o tachografu

Klepnutim na ikonu , Informace o tachografu” se otevie stranka, kde muzete ziskat informace o tachografu, mezi
néz patfi napf. dodavatel, datum vyroby, sériové Cislo, Cisla hardwaru a softwaru atd.

n informace z tachografu

dodavatel systému STONERIDGE ELC
datum vyroby 25.09.2007
sériové cislo 24732735
cislo hardwaru 2416MAC

verze hardwaru

¢islo softwaru 2400
verze softwaru rM1.1 06
nazev systému

[y
v TR @ 1:45PM
3 | = 9/26/2012
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12.3 Bench test
Klepnutim na ikonu ,,Bench test” se poloautomaticky provede test. Pozn.: Kvili kalibraci je tfeba provést i test
hodin, bud’ pred bench testem, nebo po ném. Viz kapitola 12.10.2. Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky
odpoditavaji zbyvajici ¢as. Pozn.: méfitko automaticky detekovano.

“ Ceska republika Test stolice = 2400, stupnice rychlosti - 125k

NN i

40 km/h po 150s 80 km/h po 150s 100 km/h po 180s

v testu zbyva cas 174s
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12.3.1 Bench test — strana 2
Na 2. strané se zobrazi ukonceni testu a vyzva k porovnani grafu.

| nastaveni pracovnich médi na aktivni/aktivni

aktivni pro 120s

| nastaveni pracovnich méda na pasivni/pasivni

[ pasivni pro 120s

| nastaveni pracovnich modi na odpodinek/odpocinek

odpocinek pro 120s

| zkontrolujte pocitadlo kilometru +10km
| zkontrolujte nastaveni hodin viici €asu v grafu

| nastavte Faktor K presné pro vozidio

! otevriete zasuvku a porovnejte graf s obrazkem Q)

202PM

9/26/2012
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12.3.2 Bench test — porovnani grafu

Po dokonéeni testu klepnéte na tlacitko "Zaskrtnuti" a zobrazi se tato obrazovka pro porovnani s grafy ridica.

n Test stolice - 2400 - graf ridice

- L4 1 - » .- P
foil & | R A 50
1 5 o i 7
| R B : ' i
s R 9 i |
3 | T g s T S

g T 1w == ,y "__ Bt

le N: e 0.6~ 06 v

o : \ | 158 1

A R 2 T

; 'l 1 8 " lt J y

54 | v T\ .

'\:- \! .\ ! " . \ %
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9/26/2012
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— porovnani gra

12.3.3 Bench test

sims

..................

-
e -
- -
Cerccne snoane

-~ -
lllllllll
llllllllll

- Test stolice - 2400 - graf osadky

L

<
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12.4 Pevnavzdalenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich prmér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

!_( H - pevna vzdalenost 1 20m - )

spuiténo 1:w = spusténo Z2w=___ | spuiténo3:w=__ | spuiténod:w=

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozZit ujetou vzdalenost: 56 ‘mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: [ 'mm
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12.4.1 Pevna vzdalenost 1 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B e B

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 | mm

» jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: mm
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12.4.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B e e e

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 | mm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls @

vlozit ujetou vzdalenost: mm
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12.4.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B ] ) e

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 | mm

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

« vlozit ujetou vzdalenost: mm
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12.4.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ { pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 2w =390 | spuiténo3:w=431 | spuiténo4:w =400

Chyba v procentech = 40%

Primeér w = 3759 k = 3759

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1038 AM

9/26/2012
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12.4.5 Pevna vzdalenost 1 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n pevna vzdalenost 1 20m

informace byla vlozena do tachografu

e e g e A e
I_)(_)i_\,_ rZenag Ur;]t_d pDVig odgesiana
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12.5 Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ mGzete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny ramecek mazete pomoci kldvesnice zadat

hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol{i na levé strané.

n simulator rychlosti

—

konstanta | \r 3759

rychlost | 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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12.5.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky.

{ { n simulator rychlosti ),

|
konstanta t [ 8000 ]
rychlost | 55 ]
Vzdalenost 0.188km
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12.6 Test C3 RPM

Po klepnuti na ikonu ,,C3 RPM Test” je mozno zjistit hodnotu pulz(i za otdcku (PPR, ,Pulses Per Revolution®)
v prevodové skfini. Nejprve odpojte Cervenou zastrcku od tachografu a pripojte prislusny kabel, poté nechte
motor béZet pti 1000 ot./min a klepnéte na tlacitko "zaskrtnuti".

n test senzoru otacek

odpojte ¢ervenou zastrcku z tachografu a
pripojte ke kabelu 8

. pristroj nechat bézet pfi 1000 RPM a Q
stisknout 4
Vypocet pulzi na otacku Pulzy Na Otacku =

odesilani vysledku na tachograf

< @ - 206 PM
= A . 9/26/2012

131



12.6.1 Vypocet PPR
Pristroj nyni vypocita PPR a zobrazi vysledek. Potom budete dotazani, zda chcete tento vysledek odeslat do

tachografu.

' L4 test senzoru otacek )

| odpojte cervenou zastrcku z tachografu a pripojte
ke kabelu 8

pristroj nechat bezet pri 1000 RPM a stisknout

o = Pulzy Na Otacku
Vypocet pulzu na otacku = 8,000

» odesilani vysledkl na tachograf @ @

206PM

9/26/2012
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12.6.2 Odeslani vysledku PPR
Klepnutim na tlacitko ,, odskrtnuti” se data odeslou do tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

L 4 test senzoru otacek )

informace byla vloZzena do tachografu
potvrzena data byla odeslana
Pulzy Na Otacku = 8,000

206PM

9/26/2012
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12.7 DTC
Klepnutim na ikonu “DTC” (Diagnostické kody probléml) zobrazite Cislo DTC, popis kédu, pocet vyskytd a datum
posledniho vyskytu. Dalsi informace Ize ziskat pomoci tlacitka napovédy, tj. “?”. Kédy DTC Ize vymazat klepnutim

na Cervené tlacitko stop.

I( BB BER oc-oiagnostické kédy )

DTC - Diagnostich | popis kédu

v 5 . 6

R Napetovy zdro) 26.9.2012 10:45:59
S p 1

A822 Chyby Sifrovanych dat 21.9.2012 11:31:14
A423 Odpojen snimac .

21.9.2012 11:38:22

Pro vice informaci ohledne DTC kédd stisknete tlacitko Pomoc

chcete-li vymazat vsechny kédy DTC, stisknete zde @

2:08 PM 1
9/26/2012

Kompletni seznam DTC kéd VR2400 a navrzenych opatfeni viz Pfiloha C — DTC kédy pro VR2400.
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12.7.1 DTC vymazany
Po vymazani se zobrazi obrazovka s napisem ,,Zadné ulozené DTC*.

L4 -- DTC- Diagnostické k6dy

zadné kédy DCT nebyly ulozeny

208 PM

9/26/2012
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12.8 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. Dalsi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

A n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

i 10:46 AM
= E ) 9/26/2012
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12.8.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( -- Pevna vzdélenostZ(ZOm) h

| Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @

137



12.8.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

spusténo 2: w = 425 spustenc

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a ‘
zastavte @

10:47 AM

9/26/2012
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12.8.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @

10:47 AM

9/26/2012
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12.8.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ ( Pevna vzdalenost 2 (20m) )
|

Chyba v procentech =12%

Primeérw = 4371k =4371

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1047 AM

9/26/2012
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12.8.5 Pevna vzdalenost 2 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n Pevna vzdalenost 2 (20m)

informace byla vlozena do tachografu

e e g e A e
I_)(_)i_\,_ rZenag Ur;]t_d pDVig odgesiana
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12.9

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

= 11:24 AM
Bl = R
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12.9.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, Ze nastaveni bude odeslano do
tachografu hned po zastaveni vozidla.

n Stoneridge pohyblivy pas

w = 8040
k = 8040
[=3000

nastaveni bude zasdano do tachografu, jakmile vozidlo zastavi

T @ 11:24 AM
= = 9/26/2012
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12.9.2 Pohyblivy pas — odeslani dat

Po zastaveni vozidla se data odeSlou a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

[ ¢ Stoneridge pohyblivy pas )

informace byla vlioZzena do tachografu
potvrzena data byla odeslana

w = 8040
k = 8040
l=3000

11:25AM

9/26/2012
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12.10 Test hodin

Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ je moZzno zkontrolovat presnost vnitfnich hodin tachografu a v pripadé potreby
je sefidit. Tato funkce rovnéz umoziiuje nastavit mistni ¢asovy posun v krocich po 30 minutdch nahoru nebo dolu.

[ ( n test hodin )

¥ g mistni cas a
¢as a datum Datum a cas
p datum
Optimo tachografu
tachoarafu

26. zari 2012 26. zari 2012 26. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
¢as - 30 minut

210 PM

9/26/2012
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12.10.1 Mistni casovy posun
Klepnutim na zZluté tlacitko ,, Nastavit mistni ¢as - 30 minut” se zobrazeny mistni ¢as upravi o minus 30 minut,
tlacitkem nad nim pak o plus 30 minut.

|[ ( - (1) - test hodin - )

¥ g mistni cas a
¢as a datum Datum a cas
p datum
Optimo tachografu
tachoarafu

26. zari 2012 26. zari 2012 26. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
| ¢as - 30 minut

210 PM

9/26/2012
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12.10.2 Test hodin

Po klepnuti na zelené tlacitko , Test hodin tachografu” tachograf provede vnitrni test hodin a zobrazi vyslednou
presnost.

n test hodin

presnost hodin =-3,3 s/day

4+ Vo)

2400

Bezdratovy dongle je bezpecné znovu pripojit

@ . M|
m , R T
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12.10.3 Odeslani aktualizovaného casu
Klepnutim na modré tlacitko ,Odeslat na tachograf” se aktualizuje vnitfni UTC Cas a zobrazi se potvrzujici zprava
,Cas tachografu aktualizovan®.

A =

informace byla vloZzena do tachografu

21:10 26.9.2012 00:00
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12.11 Test dat - sériovych
Po klepnuti na ikonu , Test dat - sériovych” mlzete Cist z tachografu sériovd data, zobrazujici rizné parametry a
nastaveni.

rychlost 0,0 km/h Pocitadlo ujeté vzdalenosti 0,00 km
'Kalibraéni data otaéek 00000000 Pulzy na otacku motoru 8

' Otacky 0 otécky/min Typ meéfitka 125 km/h

| Ud&losti rozsahu otacek 00010000 pocitadlo kilometr( 37062,9 km
'Vlastni test éinnosti 00001100 mistni ¢as a datum tachografu 2012-09-26 20:44
'RSL DIL pfepinace 00000111

' piiznaky 00100101

RSL rychlost 236

pfepinace DIL 0011011001

Z15PM
9/26/2012
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12.12 Test dat - CANbus
Po klepnuti na ikonu , Test dat - CANbus“ mUZete Cist z tachografu data prostiednictvim sbérnice CANbus,
zobrazujici rizné parametry a nastaveni.

) ( 2400 Test dat CANbus )

datum 26.09.2012 pracovni doba fidice odpocinek
\éas 21:16 pracovni doba osadky odpocinek
' casovy posun +00:-30 graf ridice Ven
| poditadlo kilometrl 37062,9 km jizdat éas 1111
» pocitadlo aktuilné ujetych kilometrdd | 0,0 km graf osadky Ven
'rychlost 0,0 km/h jizda2 éas 1111
vystupni rychlost hfidele 0,00 otacky/min

' prekrocena rychlost vypnuto

' jizda vypnuto

217 PM
9/26/2012
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12.13 Test senzoru

Po klepnuti na ikonu , Test senzoru“ mlzete vybrat typ senzoru, pokud neni automaticky detekovan, a potom
nucené sparovat senzor s tachografem.

parametr nastaveni Parametry

parovy snimac

typ senzoru zasifrovano 4 draty 3 draty blizkost zasSifrovano

m @ | i 222 PM

9/26/2012
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12.13.1Test senzoru — str. 2
Pokud je vybran Sifrovany snimag, klepnutim na tlacitko “Sparovat” (druhy fadek dole) vynutite sparovani
tachografu se snimacem.

R oo piovin

snimac parovani......Cekejte prosim

R —

2400

= : 222 oM
ﬁ@»‘ o A S T
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12.13.2Test senzoru — parovani
Po dokonceni se v pripadé uspésného sparovani zobrazi symbol zaskrtnuti. Klepnéte na tlacitko ‘ok’ a vratite se na
hlavni obrazovku programovani.

R oiecpiovin

parovani bylo Gspésné

‘% ds s b —

2400
OK I

. 223PM
ﬁ@u o _ = U LA S
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12.14 Reset tachografu
Nékdy se stane, Ze tachograf neni synchronizovan s ostatnimi systémy ve vozidle, zejména, je-li pouzita sbérnice
CANbus. Klepnutim na ikonu ,Reset tachografu® se odesle resetovaci impulz skrz tachograf a CANbus do dalSich
systémd, ktery jim umozni spolu opét vzajemné komunikovat. Na pfristroji se nic nezobrazi, preruseni digitalniho

nacitani si vSak vS§imnete na tachografu.
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Programovani a testovani VR8400

Ill

Klepnutim na ikonu programatoru ,MKIlI“ a potom, klepnutim na ikonu "8400" se dostanete na tuto obrazovku.

se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky uréen. Zde lze vybrat r(zné zvyraznéné
ikony; tlumené zobrazené ikony nelze vybrat.

( n 8400 programovani tachografu
| ~| 0 |.& | &
=4 |92 -9 &

CiST a Test stolice pevna simulator Test C3 RPM
UPRAVIT vzdalenost 1 rychlosti
O | [ errees] .9_ &
test faktoru k propocitat DIL pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce

| i
test sériovych
dat

: 228 PM
E @ , = L

VSechny testy lze provadét pomoci dodanych redukci a stdvajicich kabell Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A —

Tabulky kfizovych odkaz(.
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13.1

Cist a upravit data

Klepnuti na ikonu “Nacist a upravit Udaje” vdm umozni nacist a ménit rlizné parametry. Na zafizeni 8400 jsou tyto

udaje omezeny na prekroceni rychlosti, zaznam o zapalovani, pulzy/otacky a pasma rychlosti motoru.

n Specifické parametry tachografu

parametr
pulzy/otacku
Typ meritka
prekrocena rychlost
zaznam o zapalovani
pasmo nizkého vykonu
Usporné pasmo

Mizerna ekonomie

nastaveni Parametry

8

125 km/h 140 km/h 80 mph 160 km/h 180 km/h

< »

60

vypnuto zapnuto
700
900

1100

7 FEE]

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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13.2 Bench test — volba méritka rychlosti
Klepnutim na ikonu ,,Bench Test” se zobrazi obrazovka, v niz mlzete zvolit pfislusné méfitko rychlosti. To se
provede kontrolou Cisla typového schvaleni EU, které je vyznaceno na stitku uvnitf tachografu a mélo by odpovidat
stejnému Cislu schvéleni na zadni strané vkladanych graf(.

n Ceska republika; Test stolice 8400

zvolte meritko rychlosti

100 km/h O/
125 km/h Q/
140 km/h Q/

160 km/h Q/
180 km/h Q/

Bl =
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13.2.1 Bench test - Zadejte k. faktor
Zadejte k. faktor
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13.2.2 Bench test - sekvence

Klepnutim na ptislusné tlac¢itko métitka rychlosti se dostanete na obrazovku s rliznymi vyzvami a tladitky, ktera je
tfeba stisknout po kazdé akci. Pozn.: Kv(li kalibraci je tfeba provést i test hodin, bud’ pfed bench testem, nebo po
ném. Viz kapitola 13.10. Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika Test stolice = 8400, stupnice rychlosti - 125k

Otevrete tachograf a zkontrolujte, zda graf vici hodindm €ini +- 5
minut, poznamenejte stav pocitadla ujetych kilometrl a zavrete Q/»
tachograf -

. 231PM
Bl = LN
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13.2.3 Bench test — strana 2
Na 2. strané se zobrazi ukonceni testu a vyzva k porovnani grafu.

( Ceska republika Test stolice = 8400, stupnice rychlosti - 125k )

| Tachograf v cinnosti pii 40km/h for 150s
| Tachograf v ¢innosti pfi 80km/h For 150s
Tachograf v ¢innosti pri 100km/h for 180s

aktivni pro 120s
| pasivni pro 120s

| odpocinek pro 120s

zkontrolujte pocitadlo kilometru pridano 10 km
| nastavte Faktor K presné pro vozidlo
|

vypnete napajeni

otevrete zasuvku a porovnejte graf s obrazkem 0>

245PM

9/26/2012

160



13.2.4 Bench test — porovnani grafu

Po dokonéeni testu klepnéte na tlacitko "Zaskrtnuti" a zobrazi se tato obrazovka pro porovnani s grafy ridica.

n Test stolice - 8400 - graf ridice

- L4 1 - » .- P
foil & | R A 50
1 5 o i 7
| R B : ' i
s R 9 i |
3 | T g s T S

g T 1w == ,y "__ Bt

le N: e 0.6~ 06 v

o : \ | 158 1

A R 2 T

; 'l 1 8 " lt J y

54 | v T\ .

'\:- \! .\ ! " . \ %
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245 PM

»

9/26/2012

>
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Vé

— porovnani gra

13.2.5 Bench test

sims

..................

-
e -
- -
Cerccne snoane

-~ -
lllllllll
llllllllll

- Test stolice - 8400 - graf osadky

L

<
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13.3 Pevnavzddlenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich pramér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

{ pevna vzdalenost 1 20m )

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 56 mm

jizda do bodu B a zastaveni

} obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm

é:48 PM Ir

9/26/2012
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13.3.1 Pevna vzdalenost 1 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

4 -- pevna vzdalenost 1 20m )

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 mm

 Jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: | ‘mm
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13.3.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L4 pevna vzdalenost 1 20m )

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls \0)

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm
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13.3.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L4 pevna vzdalenost 1 20m h
BT :

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 mm

jJizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls \0)

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm

2:50 PM

9/26/2012
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13.3.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek

Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné primérného faktoru w zjisténého v prabéhu 4 béhli. Rovnéz
budou k dispozici nastaveni prepinact DIL pro nastaveni v tachografu.

’ { pevna vzdalenost 1 20m )
' spusténo 1:w=295 | spusténo2:w=365 | spudténo3:w=366 | spuiténo4:w =365

Chyba v procentech = 20%

Prumer w = 3484 k = 3482

nastaveni prepinacuDIL _ 2 45 7 _ 10

2:50 PM

9/26/2012
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13.4 Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ mlzete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny ramecek mazete pomoci kldvesnice zadat

hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol{i na levé strané.

n simulator rychlosti

—

konstanta | \r 3759

rychlost | 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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13.4.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky.

{ { n simulator rychlosti ),

|
konstanta t [ 8000 ]
rychlost | 55 ]
Vzdalenost 0.188km
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13.5 Test C3 RPM

Po klepnuti na ikonu ,,C3 RPM Test” je mozno zjistit hodnotu pulz(i za otdcku (PPR, ,Pulses Per Revolution®)
v prevodové skfini. Nejprve odpojte Cervenou zastrcku od tachografu a pripojte prislusny kabel, poté nechte
motor béZet pti 1000 ot./min a klepnéte na tlacitko "zaskrtnuti".

n test senzoru otacek

odpojte ¢ervenou zastrcku z tachografu a
pripojte ke kabelu 8

. pristroj nechat bézet pfi 1000 RPM a Q
stisknout v/
Vypocet pulzi na otacku Pulzy Na Otacku =
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13.5.1 Vypocet PPR
Pristroj nyni vypocita PPR a zobrazi vysledek. Potom budete dotazani, zda chcete tento vysledek odeslat do

tachografu.

L 4 test senzoru otacek )

odpojte cervenou zastrcku z tachografu a pripojte
ke kabelu 8

|

pristroj nechat bezet pri 1000 RPM a stisknout

o = Pulzy Na Otacku
Vypocet pulzu na otacku = 8,000

10:42AM

9/26/2012
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13.6 Test konstanty k
Klepnutim na ikonu , Test konstanty k“ se do tachografu odeslou pulzy a je zobrazena hodnota aktudlniho
nastaveni konstanty k v tachografu.

n test Faktoru k

odesilani pulzu na tachograf

« k Faktor =8000

= @ 251 PM
z _ = 9/26/2012
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13.7 Vypocet DIL
Klepnutim na ikonu , Vypocet DIL” se zobrazi obrazovka umoznujici zadat konstantu w, kterou pfistroj pouzije
k vypoctu nejblizsi konstanty k a prisluSnych prepinacd DIL, které se nastavi v tachografu.

’_ (-_ - - ? | propocitat DIL Hi —)—

\
|

viozit Faktor w 7569

konstanta W

| konstanta K

prepinace DIL

- 250eM
9/26/2012
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13.7.1 Vypocet DIL — nové nastaveni
Pomoci tlacitka zadejte novy faktor w a poté klepnéte na tlacitko Navrat. Nyni se zobrazi novy faktor k a nastaveni
prepinacl DIL.

(_ - - » | propofitatDll.wr : | s )

vlozit faktor w ‘ 0

konstanta W 7569

’ konstanta K 7567
| 135 9

prepinace DIL

253PM
9/26/2012
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13.8 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. Dalsi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

A n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

i @ 254 PM
=5 ; : ! 9/26/2012
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13.8.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu A

Prijem pulzd, pokracujte k bodu B a |
zastavte @

2:55 PM

9/26/2012
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13.8.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L4 -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a |
zastavte @

2:55 PM

9/26/2012
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13.8.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L4 -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a |
zastavte @

2:55 PM

9/26/2012
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13.8.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek

Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné priimérného faktoru w zjisténého v prabéhu 4 béh(i. Rovnéz
budou k dispozici nastaveni prepinaci DIL pro nastaveni v tachografu.

’ ( Pevna vzdalenost 2 (20m) )

Chyba v procentech = 4%

Primerw = 4481 k = 4479

nastaveniprepinacuDIL _ 3 5 789

o 255eM

9/26/2012
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13.9

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

o 258PM
Bl = SR
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13.9.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, rovnéz budou k dispozici nastaveni
prepinacl DIL pro nastaveni v tachografu.

n Stoneridge pohyblivy pas

w=7717
k=7706
[=3000

nastaveni prepinacu DIL 5 9

— @ - 2:58 PM
m : 2 W= opem2 |
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13.10 Test hodin
Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ se zobrazi obrazovka s testovacimi hodinami; pti pfijimani impulz(i béhem testu

bude pfristroj pipat. Pozn.: Pfed zahdjenim testu je tfeba pripojit k pristroji testovaci modul hodin.

1[- ( test hodin )

< v mistni ¢as a
¢as a datum Datum a cas
. datum
Optimo tachografu
tachoarafu

26. zafi 2012

test hodin
tachografu

3:00 PM
9/26/2012
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13.10.1 Test hodin — vysledek

’_.—“{‘ ‘ - /ﬁ\ - test hodin Ter )

testovaci hodiny

e «--» O

O

~300PM |
9/26/2012
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13.10.2 Test hodin — vysledek
Po dokonceni se na obrazovce zobrazi vysledek jako ,Presnost hodin“.

— test hodin

presnost hodin = +0,4 s/day

4+ Vo) o

8400

> 301oM |
5 EE =LA |
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13.11 Test dat - sériovych
Po klepnuti na ikonu , Test dat - sériovych” mlzete Cist z tachografu sériovd data, zobrazujici rizné parametry a
nastaveni.

. p ’ )
rychlost 50,0 km/h Pocitadlo ujeté vzdalenosti 2,48 km
'Kalibraéni data otaéek 00000000 Pulzy na otacku motoru 1
Otacky 0 otécky/min Typ méfitka 125 km/h
|Udalosti rozsahu otacek 00000010
Vlastni test éinnosti 10100000
'RSL DIL pfepinace 00000000
' priznaky 00110000
'RSL rychlost 56
' prepinace DIL 0100000110

™

3:03 PM
9/26/2012
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Programovani a testovani VR8300

Ill

Klepnutim na ikonu programatoru ,,MKIll“ a potom, klepnutim na ikonu "8300" se dostanete na tuto obrazovku.
se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky uréen. Zde lze vybrat r(zné zvyraznéné

ikony; tlumené zobrazené ikony nelze vybrat.

“ 8300 programovani tachografu
60
= 0 O 0
'Q-..-’l
Test stolice pevna simulator Test C3 RPM
vzdalenost 1 rychlosti
Iﬁ a g |"“"’I Po=o=0=N @
propocitat DIL pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
h‘ [
L ®
test sériovych test senzoru
dat

VSechny testy lze provadét pomoci dodanych redukci a stdvajicich kabell Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A —

vIv

Tabulky k¥fizovych odkazu.
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14.1 Bench test — volba méritka rychlosti
Klepnutim na ikonu ,,Bench Test” se zobrazi obrazovka, v niz mlzete zvolit pfislusné méfitko rychlosti. To se
provede kontrolou Cisla typového schvaleni EU, které je vyznaceno na stitku uvnitf tachografu a mélo by odpovidat
stejnému Cislu schvdleni na zadni strané vkladanych graf(.

n Ceska republika; Test stolice 8300

zvolte meritko rychlosti

100 km/h O/
125 km/h Q/
140 km/h Q/

160 km/h Q/
180 km/h Q/

. 230 PM
Eﬂﬁ- 5 S WLl
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14.1.1 Bench test - Zadejte k. faktor
Zadejte k. faktor
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14.1.2 Bench test - sekvence
Klepnutim na ptislusné tlac¢itko métitka rychlosti se dostanete na obrazovku s rliznymi vyzvami a tladitky, ktera je
tfeba stisknout po kazdé akci. Pozn.: Kv(li kalibraci je tfeba provést i test hodin, bud’ pfed bench testem, nebo po
ném. Viz kapitola 14.8. Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika Test stolice = 8300 stupnice rychlosti - 125k

Oteviete tachograf a zkontrolujte, zda graf vici hodindm &ini +-5
minut, poznamenejte stav pocitadla ujetych kilometrl a zaviete Q/
tachograf

= 231 PM
Bl = oeca

189



14.1.3 Bench test — strana 2
Na 2. strané se zobrazi ukonceni testu a vyzva k porovnani grafu.

( Ceska republika Test stolice = 8300 stupnice rychlosti - 125k )

| Tachograf v cinnosti pii 40km/h for 150s
| Tachograf v ¢innosti pfi 80km/h For 150s
Tachograf v ¢innosti pri 100km/h for 180s

aktivni pro 120s
| pasivni pro 120s

| odpocinek pro 120s

zkontrolujte pocitadlo kilometru pridano 10 km
| nastavte Faktor K presné pro vozidlo
|

vypnete napajeni

otevrete zasuvku a porovnejte graf s obrazkem 0>

245PM

9/26/2012

190



14.1.4 Bench test — porovnani grafu

Po dokonéeni testu klepnéte na tlacitko "Zaskrtnuti" a zobrazi se tato obrazovka pro porovnani s grafy ridica.

n Test stolice - 8300 - graf ridice

- L4 1 - » .- P
foil & | R A 50
1 5 o i 7
| R B : ' i
s R 9 i |
3 | T g s T S

g T 1w == ,y "__ Bt

le N: e 0.6~ 06 v

o : \ | 158 1

A R 2 T

; 'l 1 8 " lt J y

54 | v T\ .

'\:- \! .\ ! " . \ %
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14.2 Pevnavzddlenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich pramér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

{ pevna vzdalenost 1 20m )

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 56 mm

jizda do bodu B a zastaveni

} obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm

é:48 PM Ir

9/26/2012

193



14.2.1 Pevna vzdalenost 1 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

4 -- pevna vzdalenost 1 20m )

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 mm

 Jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: | ‘mm
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14.2.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L4 pevna vzdalenost 1 20m )

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls \0)

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm
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14.2.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L4 pevna vzdalenost 1 20m h
BT :

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 mm

jJizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls \0)

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm

2:50 PM

9/26/2012
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14.2.1 Pevna vzdalenost 1 - vysledek

Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné primérného faktoru w zjisténého v prabéhu 4 béhli. Rovnéz
budou k dispozici nastaveni prepinact DIL pro nastaveni v tachografu.

7% pevné vzdélenost 1 20m >
' spusténo 1:w=295 | spusténo2:w=365 | spusténo3:w=366 | spuiténo4:w =365

Chyba v procentech = 20%

Primér w = 3484 k = 3482

nastaveni prepinacuDIL _ 2 45 7 10

9/26/2012
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14.3

Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ mlzete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekroenim. Po klepnuti na pfislusny rdmecek mliZzete pomoci klavesnice zadat
hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol(i na levé strané.

n simulator rychlosti

konstanta \r 3759 |
rychlost 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012

198



14.3.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky.

{ { n simulator rychlosti ),

|
konstanta t [ 8000 ]
rychlost | 55 ]
Vzdalenost 0.188km
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14.4 Test C3 RPM

Po klepnuti na ikonu ,,C3 RPM Test” je mozno zjistit hodnotu pulz(i za otdcku (PPR, ,Pulses Per Revolution®)
v prevodové skfini. Nejprve odpojte Cervenou zastrcku od tachografu a pripojte prislusny kabel, poté nechte
motor béZet pri 1000 ot./min a klepnéte na tlacitko "zaskrtnuti".

n test senzoru otacek

odpojte ¢ervenou zastréku z tachografu a
pripojte ke kabelu 8

. pristroj nechat bézet pfi 1000 RPM a O
stisknout &
Vypocet pulzu na otacku Pulzy Na Otacku =

i = 10:42 AM
= - 9/26/2012
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14.4.1 Vypocet PPR
Zaftizeni nyni vypocitd pocet pulzl na otdcku a vrati vysledek. ProtoZe zafizeni 8300 neni programovatelné a tuto
informaci neni kam ulozit, po vyzveé stisknéte Cervené tlacitko Stop pro odeslani vysledku do tachografu. Poté se
vratite do nabidky programovani zafizeni 8300.

n test senzoru otacek

te cervenou zastrcku z tachografu a pripojte

pristroj nechat bezet pri 1000 RPM a stisknout
NKioodat Bilst ns GRS ek Pulzy Na Otacku
A OCEeL PDULZU id OLa(CKU

: = 8,000

L 0 10:42 AM
= 7. 7.
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14.5 Vypocet DIL
Klepnutim na ikonu , Vypocet DIL” se zobrazi obrazovka umoznujici zadat konstantu w, kterou pfistroj pouzije
k vypoctu nejblizsi konstanty k a prisluSnych prepinacd DIL, které se nastavi v tachografu.

’_ (-_ - - ? | propocitat DIL Hi —)—

\
|

viozit Faktor w 7569

konstanta W

| konstanta K

prepinace DIL

- 250eM
9/26/2012
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14.5.1 Vypocet DIL — nové nastaveni
Pomoci tlacitka zadejte novy faktor w a poté klepnéte na tlacitko Navrat. Nyni se zobrazi novy faktor k a nastaveni
prepinacl DIL.

"—Z'"-'"' - . | propocitat DIL ‘” : | et )

vlozit Faktor w - 0

konstanta W 7569

’ konstanta K 7567
| 135 9

prepinace DIL

253PM |
9/26/2012
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14.6 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. Dalsi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

A n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

i @ 254 PM
=5 ; : ! 9/26/2012
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14.6.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a |
zastavte @

2:55 PM

9/26/2012
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14.6.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L4 -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a |
zastavte @

2:55 PM

9/26/2012
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14.6.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L4 -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a |
zastavte @

2:55 PM

9/26/2012
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14.6.1 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné priimérného faktoru w zjisténého v prabéhu 4 béh(i. Rovnéz
budou k dispozici nastaveni prepinaci DIL pro nastaveni v tachografu.

’ ( Pevna vzdalenost 2 (20m) )

Chyba v procentech = 4%

Primerw = 4481 k = 4479

nastaveniprepinacuDIL _ 3 5 789

o 255eM

9/26/2012
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14.7

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

o 258PM
Bl = SR
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14.7.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, rovnéz budou k dispozici nastaveni
prepinacl DIL pro nastaveni v tachografu.

n Stoneridge pohyblivy pas

w=7717
k=7706
[=3000

nastaveni prepinacu DIL 5 9

— @ - 2:58 PM
m : 2 W= opem2 |
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14.8 Test hodin
Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ se zobrazi obrazovka s testovacimi hodinami; pti pfijimani impulz(i béhem testu

bude pfristroj pipat. Pozn.: Pfed zahdjenim testu je tfeba pripojit k pristroji testovaci modul hodin.

1[- ( test hodin )

< v mistni ¢as a
¢as a datum Datum a cas
. datum
Optimo tachografu
tachoarafu

26. zafi 2012

test hodin
tachografu

3:14 PM
9/26/2012
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14.8.1 Test hodin — vysledek

’m—"{“ - /ﬁ\ - test hodin Taraae )

testovaci hodiny

“-iiinn O

8300

O

T
9/26/2012
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14.8.2 Test hodin — vysledek
Po dokonceni se na obrazovce zobrazi vysledek jako ,Presnost hodin“.

n test hodin

presnost hodin = +0,9 s/day

4+ Vo) °

8300

E— 316 PM
@ ) ST 9/26/2012
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14.9

Test dat - sériovych
Po klepnuti na ikonu , Test dat - sériovych” mlzete Cist z tachografu sériovd data, zobrazujici rizné parametry a
nastaveni.

)

rychlost 0,0 km/h

'Kalibraéni data otaéek 00000010

' Otacky 0 otécky/min
| Udalosti rozsahu otacek 00000000
'Vlastni test éinnosti 00001101
'RSL DIL pfepinace 00001100

' piiznaky 00000101
RSL rychlost 105

' prepinace DIL 0100000110

3:18 PM
9/26/2012
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14.10 Test senzoru

Klepnutim na ,test senzoru” ikonu umoznuje vybrat typ senzoru.

—( i -—_ | - | V senzor nastaverl;iﬂ )

parametr nastaveni Parametry

8 pulzy/

typ senzoru otaku 2 pulzy/otacku 8 pulzy/otacku

319 PM

9/26/2012
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15 Programovani a testovani M1N1

Klepnutim na ikonu programatoru ,MKIlI“ a potom, klepnutim na ikonu "M1N1" se dostanete na tuto obrazovku.
se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky uréen. Zde lze vybrat r(zné zvyraznéné

ikony; tlumené zobrazené ikony nelze vybrat.

n M1N1 programovani
LY

=/

CiST a
UPRAVIT

©

I"'""" LOEGE
pevna Pohyblivé
vzdalenost 2 valce
-l 13:27
=

Vsechny testy lze provadét pomoci dodaného hardwarového klice nebo pomoci dodanych redukci a stavajicich
kabell Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A — Tabulky k¥izovych odkazd.
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15.1 Cist a upravit data
Tapping the “Read & Modify Data” icon will allow you to view various Read-Only Parameters, as listed below.

— Specifické parametry tachografu

paramekr nastaveni Paramektry
pomer rozdéleni /2 Vlasktni test
\dentifikace 0000000000SNTEST

programovaciho zafizeni

PCB sériové tislo (po Pch ser. not set

M1N1)
M1N1 sériové Cislo Unit ser not set
ID programu cislo 7040-011 Rev C

13:18

-

14/09/2012

|

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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15.2 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. Dalsi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

— Pevna vzdalenost 2 (20m)
\

« JizdadoboduA

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

-"_"": 13:28
t.. * - p
14,/09/2012
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15.2.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L 4 “ Pevna vzdalenost 2 (20m)

‘ spuiteno 1: w=614 | spusteno 2:w = spuiténo 3: w = spuiteno 4: w =

Jizda do bodu A

Prijem pulzd, pokracujte k bodu B a
zastavte

O

13:36
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15.2.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L 4 “ Pevna vzdalenost 2 (20m)

‘ spustéeno 1:w=614 | spuiténo2:w=571 | spuiteno3:w= spusténo 4: w =

Jizda do bodu B

Prijem pulzu, pokracujte k bodu A a
zastavte

14,/09,/2012
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15.2.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

( “ Pevna vzdalenost 2 (20m) )
‘ spuiténo 1:w=614 | spuitéeno2:w=571 | spuiténo3:w=485 | spuitenod:w=__

Jizda do bodu A

Prijem pulzd, pokracujte k bodu B a
zastavte @

13:37

14,/09/2012
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15.2.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

( Pevna vzdalenost 2 (20m) )
‘ spusteno 1: w=614 | spusteno2:w=571 | spusteno3:w=485 | spusSténo4:w=454

Chyba v procentech = 30%

Primerw = 5312

Send this setting to the unit?

O 9

13:38

14/09/2012
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15.2.5 Pevna vzdalenost 2 — odeslani dat
Pokud se podafri, ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti“ se konstanty w a k odeslou do

tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n Pevna vzdalenost 2 (20m)

= |
T
o
(@)
T
-
(4]
[ @
=
T

he information has been se

()]

- srd=ln “:“\-Lﬁ o r'ﬁ x‘ - )
potvrzena data byla odeslana

e e
14/09/2012 |

=L
< [if il
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15.3

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L = 3000mm

Pocitani W faktoru...

08:52

17/09/2012

224



15.3.1 Pohyblivy pas — vysledek

Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou.

L4 Stoneridge pohyblivy pas

w = 8040

Setting will be sent to the unit when the vehicle is stopped

08:58

L1
A =
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15.3.2 Pohyblivy pas — odeslani dat
Po zastaveni vozidla se data odeSlou a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

( — Stoneridge pohyblivy pas )

The information has been sent to the unit.
potvrzena data byla odeslana
w = 8040

=
08:58

17/09/2012
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16 Programovani a testovani DTCO 1381

Klepnutim na ikonu programatoru ,,MKIIl“ se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky
uréen. Alternativné muzZete prejit do obrazovky vybéru tachografu (,Tachograph Selection” - viz str.26), odkud se

klepnutim na ikonu ,1381“ rovnéZ dostanete na tuto obrazovku. Zde lze vybrat rizné zvyraznéné ikony; tlumené

zobrazené ikony nelze vybrat.

n 1381 programovani tachografu
) ~ @ 3
"llll’l
CiSTa informace z Test stolice pevna simulator
UPRAVIT tachografu vzdalenost 1 rychlosti
(D |‘"'"’| Po=e=0=N
kody DTC pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
M T [
£ R (x| g
LNTTTER
PIN Test dat 1000m test test senzoru
CANbus
= @ S 3w . 2O
s 9/26/2012 | |

Vsechny testy lze provadét pomoci dodaného hardwarového klice nebo pomoci dodanych redukci a stavajicich
kabell Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A — Tabulky kfizovych odkazu.
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16.1  Cist a upravit data

Po klepnuti na ikonu ,,Cist a upravit data“ je moZné &ist a upravovat riizné predepsané parametry, napf. konstanty
w, k a I. Seznam vSech programovatelnych parametr( je v kapitole P¥iloha F — programovatelné parametry.

“ Parametry prilohy 1B )

parametr nastaveni Parametry
cas 14:30
datum 26.09.2012

¢asovy posun 00:00
pocitadlo kilometrd 758,9
konstanta K 8000
konstanta L 3000
konstanta W 8000

a3 - 3:34 PM
ﬁ@l 55 20 MG e

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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16.1.1 Cist a upravit data, str. 2
Na druhé strance se nachazeji dalsi predepsané parametry, napf. Cisla VIN a VRN.

| ( n Parametry prilohy 1B )

parametr nastaveni Parametry
velikost pneumatik 295-80R22.5
nejblizsi datum kalibrace 01.11.2012
povoleni rychlosti 90
stat, v nemz je vozidlo
2 . UK
registrovano

Reglstrac-m znacka BRZ9312

vozidla

VIN YV2AG20C6BB572113

== @ 334 PM
z ) =T 9672012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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16.1.2 Cist a upravit data, str. 3

‘_(_"“-_"" 1 - » | Parametry CANV : : | S )

parametr nastaveni Parametry
faktor na vystupu hridele 1,000
Typ CANbus 50ms 20ms 50ms
obnovit puls aktivovat odpojit

3:34 PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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16.1.3 Cist a upravit data, str. 4

—ir-—-_—”' 1 - » 7 | Parametry podsﬁ?eni : V et he )

parametr nastaveni Parametry
Vypnout svétlo 0
Zapnout svétlo 0
rezim stmivani pouze A2 pouze A CAN pouze A2
rezim predvolby stmivani vypnuto vypnuto zapnuto
Méd stmivani CAN standardni standardni Alternativni

3:34 PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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16.1.4 Cist a upravit data, str. 5

—(rw-“r' 1 - V 7 | V)'vstupni paramrerléry : V et he )

parametr nastaveni Parametry

faktor C3 RPM 64,000

335PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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16.1.5 Cist a upravit data, str. 6

l—( ‘ - ' - ? | Nastaveni a servisni parametry E )—‘

parametr nastaveni Parametry
datum instalace 01.11.2010
varovani mimo rozsah vypnuto zapnuto
varovani rychlosti 0
Prestavka ot s
S1 zapnuto zadna zmena nebo Dostupny dilna ' ,
odpocinek Rl
Prestavka I
S2 zapnuto zadna zmeéna nebo Dostupny dilna SR .
odpocinek skt
Prestavka TR
S1 vypnuto zadna zmena nebo Dostupny dilna '
odpocinek
Prestavka Lz
naho Nackinn? diln: Al

3:38 PMV
9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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16.1.6 Cist a upravit data, str. 7

( Nastaveni a servisni parametry

parametr
Cas zmény

zdrzeni sluzby
varovani o vyprseni
platnosti - overeni

varovani o vyprseni
platnosti - karta ridice

varovani o vyprseni
platnosti - karta servisu

varovani o vyprseni
platnosti - karta podniku

varovani o vyprseni

nastaveni

03.09.2010

14

28

14

28

28

Parametry

LA LA U AL A A A A LA A A A A A PP PTeYw LAA A A AT A A S AR B A A A A A LA A AR A AL LA LN A PP PeYS LA A A A L A A

rglatnosti - kontrolni karta

3:38 PM ]

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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16.1.7 Cist a upravit data, str. 8

' ( Parametry dalkového stahovani ),

!

parametr nastaveni Parametry
CAN2 ZAP/VYP zapnuto vypnuto zapnute
CAN2 TCO1 ZAP/VYP vypnuto vypnuto zapnuto
Probuzeni CAN2 pres D3 vypnuto vypnuk zapnuto
CAN2 Vzdélené stahovani zapnuto vypnuto Zaphuto

338 PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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16.1.8 Zména konstanty k
Parametry lze zménit prostrednictvim vybéru prislusné polozky. Poté se zobrazi nova obrazovka spolu s potfebnou
klavesnici. Pfiklad 1 —zména konstanty k.

¢ KNEEN )

7:49 PM
9/27/2012
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16.1.9 Zmeéna cisla VIN
Priklad 2 — zména cisla VIN.

¢ KNEEN )

1234vin567890

7:49 PM
9/27/2012
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16.2 Informace o tachografu

Klepnutim na ikonu , Informace o tachografu” se otevie stranka, kde muzete ziskat informace o tachografu, mezi
néz patfi napf. dodavatel, datum vyroby, sériové Cislo, Cisla hardwaru a softwaru atd.

n informace z tachografu

Continental Automotive GmbH H.-Hertz-Str.45 78052 VS-

dodavatel systému villingen Germany

datum vyroby 03.09.2010
sériové cislo 00000000001882882
cislo hardwaru 1381.1012000011
verze hardwaru 00138280000302431/A2C53358470
cislo softwaru 013
verze softwaru 043
nazev systému DTCO 1381

|
= 339 PM
u @ ) = 9/26/2012
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16.3 Bench test

Protoze je DTCO 1381 digitalni tachograf, po klepnuti na ikonu ,,Bench Test” se test provede plné automaticky.
Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika; Test stolice 1381

Test je dokoncen. Stisknete prosim tlacitko Domu pro navrat

= . 1026 AM
m = U LA oo
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16.4 Pevnavzdalenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich prmér slouzi k uréeni konstant w a k. DalSi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

!_( H - pevna vzdalenost 1 20m - )

spuiténo 1:w = spusténo Z2w=___ | spuiténo3:w=__ | spuiténod:w=

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozZit ujetou vzdalenost: 56 ‘mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: [ 'mm
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16.4.1 Pevna vzdalenost 1 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B e B

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 | mm

» jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: mm
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16.4.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B e e e

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 | mm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls @

vlozit ujetou vzdalenost: mm
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16.4.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B ] ) e

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 | mm

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

« vlozit ujetou vzdalenost: mm
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16.4.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ { pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 2w =390 | spuiténo3:w=431 | spuiténo4:w =400

Chyba v procentech = 40%

Primeér w = 3759 k = 3759

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1038 AM

9/26/2012
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16.4.5 Pevna vzdalenost 1 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n pevna vzdalenost 1 20m

informace byla vlozena do tachografu

e e g e A e
I_)(_)i_\,_ rZenag Ur;]t_d pDVig odgesiana
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16.5 Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ miZete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny ramecek mazete pomoci kldvesnice zadat

hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol{i na levé strané.

n simulator rychlosti

—

konstanta | \r 3759

rychlost | 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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16.5.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky.

:[ { simulator rychlosti )

|
konstanta t [ 8000 ]
rychlost | 55 ]
Vzdalenost 0.188km

10:36 AM
9/26/2012
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16.6 DTC
Klepnutim na ikonu “DTC” (Diagnostické kody probléml) zobrazite Cislo DTC, popis kédu, pocet vyskytd a datum
posledniho vyskytu. Dalsi informace Ize ziskat pomoci tlacitka napovéedy, tj. “?”. Kédy DTC Ize vymazat klepnutim

na Cervené tlacitko stop.

:[' : ( n DTC - Diagnostické kédy )

DTC - Diagnostich | popis kédu

- - 36
001177 Informace neni dostupna 28.10.1972 21:05:20
3 36
002380 Chyba snimace (bez odezvy) 26.3.1971 8:03:50
. 2 0
0005B1 Informace neni dostupna 1.1.1970 0:00:00

Pro vice informaci ohledne DTC kédd stisknete tlacitko Pomoc

chcete-li vymazat vsechny kédy DTC, stisknete zde @

341PM |
9/26/2012

Kompletni seznam DTC kéd( DTCO 1381 a navrienych opatfeni viz Pfiloha D — DTC kédy pro DTCO 1381.
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16.6.1 DTC vymazany
Po vymazani se zobrazi obrazovka s napisem ,,Zadné ulozené DTC*.

L4 -- DTC- Diagnostické kody
DTC Diagnosticl | popis kédu

zadné kédy DCT nebyly ulozeny
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16.7 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. Dalsi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

A n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

i 10:46 AM
= E ) 9/26/2012
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16.7.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( -- Pevna vzdélenostZ(ZOm) h

| Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @
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16.7.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

spusténo 2: w = 425 spustenc

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a ‘
zastavte @

10:47 AM

9/26/2012
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16.7.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @

10:47 AM

9/26/2012
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16.7.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ ( Pevna vzdalenost 2 (20m) )
|

Chyba v procentech =12%

Primeérw = 4371k =4371

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1047 AM

9/26/2012
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16.7.5 Pevna vzdalenost 2 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n Pevna vzdalenost 2 (20m)

informace byla vlozena do tachografu

e e g e A e
I_)(_)i_\,_ rZenag Ur;]t_d pDVig odgesiana
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16.8

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

= 11:24 AM
Bl = R
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16.8.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, Ze nastaveni bude odeslano do
tachografu hned po zastaveni vozidla.

n Stoneridge pohyblivy pas

w = 8040
k = 8040
[=3000

nastaveni bude zasdano do tachografu, jakmile vozidlo zastavi

T @ 11:24 AM
= = 9/26/2012
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16.8.2 Pohyblivy pas — odeslani dat

Po zastaveni vozidla se data odeSlou a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

[ ¢ Stoneridge pohyblivy pas )

informace byla vlioZzena do tachografu
potvrzena data byla odeslana

w = 8040
k = 8040
l=3000

11:25AM

9/26/2012
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16.9 Test hodin

Po klepnuti na ikonu , Test hodin” je mozno zkontrolovat presnost vnitfnich hodin tachografu a v pripadé potreby je
sefidit. Tato funkce rovnéz umoziuje nastavit mistni ¢asovy posun v krocich po 30 minutdch nahoru nebo dold.

[ ( n test hodin )

¢as a datum UTC éas a datum ml;t:tluc;s 3
Optimo tachografu
tachoarafu

26. zari 2012 26. zari 2012 26. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
¢as - 30 minut

342 PM

9/26/2012
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16.9.1 Mistni Casovy posun
Klepnutim na zZluté tlacitko ,, Nastavit mistni ¢as - 30 minut” se zobrazeny mistni ¢as upravi o minus 30 minut,

tlacitkem nad nim pak o plus 30 minut.

|[ ( - (1) - test hodin - )

¢as a datum UTC éas a datum m';g"t'ucgs 3
Optimo tachografu
tachoarafu

26. zari 2012 26. zari 2012 26. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
| ¢as - 30 minut

345 PM

9/26/2012
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16.9.2 Test hodin

Po klepnuti na zelené tlacitko , Test hodin tachografu” tachograf provede vnitini test hodin a zobrazi vyslednou
presnost.

EE - | ° B )

Zkontrolujte jestli je tachograf pripojen kabelem pred
zacatkem testu hodin.

Pro pokracovani stisknéte dalsi

to9e02
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16.9.3 Test hodin str. 2

"m‘” - /ﬁ\ n test hodin )

presnost hodin = +0,1 s/day

& v E£Cm

Bezdratovy dongle je bezpecné znovu pripojit

9/26/2012
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16.9.4 Odeslani aktualizovaného casu
Klepnutim na modré tlacitko ,Odeslat na tachograf” se aktualizuje vnitini UTC €as a zobrazi se potvrzujici zprava
,Cas tachografu aktualizovan®.

A =

informace byla vloZzena do tachografu

22:42 26.9.2012 00:00
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16.10 Pin

Klepnutim na ikonu ,,Pin“ se zobrazi klavesnice, umoznujici zadat PIN karty dilny, coz je alternativa k zadani PIN
prostiednictvim pfednich tlacitek tachografu.

¢ EKEAER )
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16.11 Test dat - CANbus
Po klepnuti na ikonu , Test dat - CANbus“ mUZete Cist z tachografu data prostiednictvim sbérnice CANbus,
zobrazujici rizné parametry a nastaveni.

) ( 1381 Test dat CANbus )

datum 26.09.2012 pracovni doba fidice dilna

\éas 22:55 pracovni doba osadky Dostupny
'Easovy posun +00:-30 jizda1 karta Ven

| poditadlo kilometrl 759,0 km jizda1 cas 0000

» pocitadlo aktuilné ujetych kilometrs | 128306,1 km jizda2 karta Ven
'rychlost 0,0 km/h jizda2 éas 0000
vystupni rychlost hfidele 0,00 otacky/min

' prekrocena rychlost vypnuto

' jizda vypnuto

3:56 PM
9/26/2012
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16.12 1000m test

Klepnutim na ikonu “Test 1000m” otestujete a oveéfite presnost rychlosti tachografu pro nastavenou rychlost a
vzdalenost. Zobrazi se faktor k a prvni namérena hodnota pocitadla ujetych kilometr(. Klepnutim na tlacitko
"zaskrtnuti" napravo od textu "Spustit test" spustite test.

A=

e konstanta K 8040

e Prvnistav ujeté vzdalenosti 107054.905km

zahajit test Qj

e Druhy stav ujeté vzdalenosti Okm

Ujeta vzdalenost Om chyba

S @ 11:34 AM
= = 9/26/2012

I-
Q

o
X
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16.12.1 1000m test — str. 2
Do tachografu je na 72 sekund nastavena rychlost 50 km/h a po pravé strané se odpocitava cas. Klepnutim na

tlacitko Stop zastavite test a zobrazite vzdalenost ujetou do daného okamziku.

- s s

e konstanta K 8040

-

e Prvnistav ujeté vzdalenosti 107054.905km

zahajit test

Test zahajen, rychlost 50 km/h po dobu 72 s. Overte jestli ~
rychlost na tachografu je 50 km/h +- 1 km/h C
\ e Druhy stav ujeté vzdalenosti Okm
Ujeta vzdalenost Om chyba 0%

3 [

C1U3AM

9/26/2012
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16.12.2 1000m test — vysledek

Po dokonceni testu se zobrazi stranky s vysledky, na niz je uvedena ujeta vzdalenost a presnost.

e konstanta K 8040

e Prvnistav ujeté vzdalenosti 107054.905km

zahajit test

Test zahajen, rychlost 50 km/h po dobu 72 s. Overte jestli
rychlost na tachografu je 50 km/h +- 1 km/h

’ e Druhy stav ujeté vzdalenosti 107055.91km
Ujeta vzdalenost 1005.000m chyba -0.50% test byl
proveden

11:35 AM

9/26/2012
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16.13 Test senzoru

Po klepnuti na ikonu , Test senzoru“ mlzete vybrat typ senzoru, pokud neni automaticky detekovan, a potom
nuceneé sparovat senzor s tachografem.

parametr nastaveni

Parametry
parovy snimac par
typ senzoru zasifrovano

m E= - 357 PM

9/26/2012

269



16.13.1 Test senzoru — str. 2
Klepnutim na tlacitko “Spdrovat” (druhy rfadek dole) vynutite sparovani tachografu se snimacem.

R oo picovini

snimac parovani......cekejte prosim

SR =

1381

e [
A
@

= @ 3:57 PM
= » =T 9/26/2012
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16.13.2 Test senzoru — parovani
Po dokonceni se v pripadé uspésného sparovani zobrazi symbol zaskrtnuti. Klepnéte na tlacitko ‘ok’ a vratite se na
hlavni obrazovku programovani.

R oiecpiovin

parovani bylo Gspésné

‘% ds s b C_

1381
OK I

: 1139 AM
ﬁ@u o _ = U LA o
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17 Programovani a testovani Kienzle 1324

Ill

Klepnutim na ikonu programatoru ,,MKIIl“ se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky
uréen. Alternativné muZete prejit do obrazovky vybéru tachografu (,Tachograph Selection” - viz str. 26), odkud se
klepnutim na ikonu ,,1324“ rovnéZ dostanete na tuto obrazovku. Zde lze vybrat rlizné zvyraznéné ikony; tlumené

zobrazené ikony nelze vybrat.

n 1324 programovani tachografu

] = D 3
7 | O -O-
l‘..-.’l
CiSTa informace z Test stolice pevna simulator
UPRAVIT tachografu vzdalenost 1 rychlosti
‘ 2
5@ |"""" Pe=e=0=N g
kody DTC pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
7 [
L ®
Test dat test senzoru
CANbus

- N

Vsechny testy lze provadét pomoci dodaného hardwarového klice nebo pomoci dodanych redukci a stavajicich

kabell Mkll; dalsi informace viz Priloha A — Tabulky kfizovych odkazu.

272



17.1  Cist a upravit data
Po klepnuti na ikonu ,,Cist a upravit data“ je moZné &ist a upravovat riizné predepsané parametry, napf. konstanty
w, k a I. Seznam vSech programovatelnych parametr( je v kapitole Pfiloha F — programovatelné parametry.

“ Specifické parametry tachografu )

parametr nastaveni Parametry
konstanta W 8000
konstanta K 8000

pocitadlo kilometrd 410923,9
cas 01:51
datum 26.09.2012

casovy posun 00:00
konstanta L 3000

5 EE

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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17.1.1 Cist a upravit data, str. 2
Na druhé strance se nachazeji dalsi predepsané parametry, napr. Cisla VIN a VRN.

( n Specifické parametry tachografu )

parametr nastaveni Parametry

VIN VDO1324-VIN

= @ 403 PM
= A - 9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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17.1.2 Cist a upravit data, str. 3

'—( - ' - 4 | Parametry CAN Eeeeen) )

!

parametr nastaveni Parametry
faktor na vystupu hridele 8,000
Typ CANbus 50ms vypnuto S0 10ms 20ms VW 50ms

403PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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17.1.3 Cist a upravit data, str. 4

' ( Nastaveni a servisni parametry )

!

parametr nastaveni Parametry
datum instalace 31.08.2010
zdrzeni sluzby 67

403PM

9/26/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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17.1.4 Zména konstanty k

Parametry lze zménit prostrednictvim vybéru prislusné polozky. Poté se zobrazi nova obrazovka spolu s potfebnou
klavesnici. Pfiklad 1 —zména konstanty k.

¢ KNEEN )

7:49 PM
9/27/2012

277



17.1.5 Zmeéna cisla VIN
Priklad 2 — zména cisla VIN.

¢ KNEEN )

1234vin567890

| + B § ¢ f z y 3 i
q w E r t z u i (o]
a s d f g h j k l
y X G Vv b n m ,

7:49 PM

9/27/2012
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17.2 Informace o tachografu
Klepnutim na ikonu , Informace o tachografu” se otevie stranka, kde muzete ziskat informace o tachografu, mezi
néz patfi napf. dodavatel, datum vyroby, sériové Cislo, Cisla hardwaru a softwaru atd.

n informace z tachografu

SIEMENS VDO AUTOMOTIVE AG HEINRICH-HERTZ-STR.45

Gosayatel systeiny VILLINGEN-SCHWENNINGEN GERMANY

datum vyroby 09.06.2004
sériové cislo 00000000001387934
cislo hardwaru 1324.514015560104
verze hardwaru 1371613057
cislo softwaru 004
verze softwaru 24
nazev systému TCO

|
= 404 PM
2 @ ] = 9/26/2012
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17.3 Bench test
Klepnutim na ikonu ,,Bench test” se poloautomaticky provede test. Pozn.: Kvili kalibraci je tfeba provést i test
hodin, bud’ pred bench testem, nebo po ném. Viz kapitola 17.9.2. Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky
odpoditavaji zbyvajici ¢as. Pozn.: méfitko automaticky detekovano.

n Ceska republika Test stolice = 1324 stupnice rychlosti - 125k

40 km/h po 150s 80 km/h po 150s 100 km/h po 180s

v testu zbyva cas 174s
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17.3.1 Bench test — strana 2
Na 2. strané se zobrazi ukonceni testu a vyzva k porovnani grafu.

| nastaveni pracovnich mada na aktivni/aktivni

aktivni pro 120s

| nastaveni pracovnich méda na pasivni/pasivni

| pasivni pro 120s

[ nastaveni pracovnich m6du na odpoéinek/odpocinek

odpocinek pro 120s

| zkontrolujte pocitadlo kilometri +10km
| zkontrolujte nastaveni hodin viici casu v grafu

| nastavte Faktor K presné pro vozidlo .
! otevriete zasuvku a porovnejte graf s obrazkem Q)

202PM

9/26/2012
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17.3.2 Bench test — porovnani grafu

Po dokonéeni testu klepnéte na tlacitko "Zaskrtnuti" a zobrazi se tato obrazovka pro porovnani s grafy ridica.

n Test stolice -1324 - graf ridice

- L4 1 - » .- P
foil & | R A 50
1 5 o i 7
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9/26/2012

>




fa

rd

Vé

— porovnani gra

17.3.3 Bench test

- Test stolice -1324 - graf osadky

11

..................

-
- -
- -
Srrmmne -m——

- -
lllllllll
OOOOOOOOOO

L

<

=
o
™M
2
~

~
o
o
L
u. m.

=~

283



17.4 Pevna vzdalenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich prmér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

!_( H - pevna vzdalenost 1 20m - )

spuiténo 1:w = spusténo Z2w=___ | spuiténo3:w=__ | spuiténod:w=

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozZit ujetou vzdalenost: 56 ‘mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: [ 'mm
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17.4.1 Pevna vzdalenost 1 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B e B

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 | mm

» jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: mm
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17.4.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B e e e

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 | mm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls @

vlozit ujetou vzdalenost: mm
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17.4.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L4 n pevna vzdalenost 1 20m )
B ] ) e

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 | mm

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

« vlozit ujetou vzdalenost: mm
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17.4.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ { pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 2w =390 | spuiténo3:w=431 | spuiténo4:w =400

Chyba v procentech = 40%

Primeér w = 3759 k = 3759

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1038 AM

9/26/2012
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17.4.5 Pevna vzdalenost 1 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,, odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n pevna vzdalenost 1 20m

informace byla vlozena do tachografu

e e g e A e
I_)(_)i_\,_ rZenag Ur;]t_d pDVig odgesiana
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17.5

Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ miZete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny ramecek mlzete pomoci kldvesnice zadat

hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol{i na levé strané.

n simulator rychlosti

konstanta | | 3759 I

rychlost | 55 ‘

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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17.5.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko , Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky.

{ { n simulator rychlosti ),

|
konstanta t [ 8000 ]
rychlost | 55 ]
Vzdalenost 0.188km
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17.6 DTC
Klepnutim na ikonu “DTC” (Diagnostické kody probléml) zobrazite Cislo DTC, popis kédu, pocet vyskytd a datum
posledniho vyskytu. Dalsi informace Ize ziskat pomoci tlacitka napovédy, tj. “?”. Kédy DTC Ize vymazat klepnutim

na Cervené tlacitko stop.

I( n DTC - Diagnostické kédy )

DTC - Diagnostich | popis kédu

o . 18
A400 Napetovy zdroj 24.9.2012 20:57:23
A822 Chyby Sifrovanych dat iz
24.9.2012 20:49:13
A423 Odpojen snimac 14
o2 26.9.2012 1:49:36

Pro vice informaci ohledne DTC kédd stisknete tlacitko Pomoc

chcete-li vymazat vsechny kédy DTC, stisknete zde @

405 PM
9/26/2012

Kompletni seznam DTC kéd pro Kienzle 1324 a navrzenych opatfeni viz Pfiloha E — DTC kddy pro Kienzle 1324.
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17.6.1 DTC vymazany
Po vymazani se zobrazi obrazovka s napisem ,,Zadné ulozené DTC*.

L4 -- DTC- Diagnostické k6dy

zadné kédy DCT nebyly ulozeny
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17.7 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. Dalsi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

A n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

i 10:46 AM
= E ) 9/26/2012
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17.7.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( -- Pevna vzdélenostZ(ZOm) h

| Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @
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17.7.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

spusténo 2: w = 425 spustenc

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a ‘
zastavte @

10:47 AM

9/26/2012
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17.7.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

Jizda do bodu A

Prijem pulzdl, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @

10:47 AM

9/26/2012

297



17.7.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po zavérecné akci 4. béhu se zobrazi vysledky véetné primérné konstanty w, ziskané v priibéhu vSech ¢tyr béha.
Potom budete dotazani, zda chcete tato nastaveni odeslat do tachografu.

’ ( Pevna vzdalenost 2 (20m) )
|

Chyba v procentech =12%

Primeérw = 4371k =4371

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

1047 AM

9/26/2012
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17.7.5 Pevna vzdalenost 2 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,,odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n Pevna vzdalenost 2 (20m)

informace byla vlozena do tachografu

e e g e A e
I_)(_)i_\,_ rZenag Ur;]t_d pDVig odgesiana
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17.8

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

= 11:24 AM
Bl = R
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17.8.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, Ze nastaveni bude odeslano do
tachografu hned po zastaveni vozidla.

n Stoneridge pohyblivy pas

w = 8040
k = 8040
[=3000

nastaveni bude zasdano do tachografu, jakmile vozidlo zastavi

T @ 11:24 AM
= = 9/26/2012
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17.8.2 Pohyblivy pas — odeslani dat

Po zastaveni vozidla se data odeSlou a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

[ ¢ Stoneridge pohyblivy pas )

informace byla vlioZzena do tachografu
potvrzena data byla odeslana

w = 8040
k = 8040
l=3000

11:25AM

9/26/2012
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17.9 Test hodin
Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ je moZzno zkontrolovat presnost vnitfnich hodin tachografu a v pripadé potreby
je sefidit. Tato funkce rovnéz umoziiuje nastavit mistni ¢asovy posun v krocich po 30 minutdch nahoru nebo dola.

[ ( n test hodin )

< ; mistni ¢as a
¢as a datum Datum a cas
> datum
Optimo tachografu
tachoarafu

26. zari 2012 26. zari 2012 26. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
¢as - 30 minut

9/26/2012
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17.9.1 Mistni Casovy posun
Klepnutim na zZluté tlacitko ,, Nastavit mistni ¢as - 30 minut” se zobrazeny mistni ¢as upravi o minus 30 minut,

tlacitkem nad nim pak o plus 30 minut.

|[ ( - (1) - test hodin - )

< ; mistni ¢as a
¢as a datum Datum a cas
> datum
Optimo tachografu
tachoarafu

26. zafi 2012 26. zafi 2012 26. zari 2012
odeslat na test hodin nastavte mistni
tachograf tachografu cas + 30 minut

nastavte mistni
| ¢as - 30 minut

9/26/2012
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17.9.2 Test hodin

Po klepnuti na zelené tlacitko , Test hodin tachografu” tachograf provede vnitrni test hodin a zobrazi vyslednou
presnost.

EE - | ° B )

Zkontrolujte jestli je tachograf pripojen kabelem pred
zacatkem testu hodin.

Pro pokracovani stisknéte dalsi

9/26/2012
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17.9.3 Test hodin Page 2

’ V( - /ﬁ\ n test hodin e )

presnost hodin =-0,3 s/day

& v E=

~aseM |

Y 9/26/2012
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17.9.4 Odeslani aktualizovaného casu
Klepnutim na modré tlacitko ,Odeslat na tachograf” se aktualizuje vnitini UTC Cas a zobrazi se potvrzujici zprava
,Cas tachografu aktualizovan®.

A =

informace byla vloZzena do tachografu

23:06 26.9.2012 00:00

e @ 406 PM
= 7 9/26/2012
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17.10 Test dat - CANbus
Po klepnuti na ikonu , Test dat - CANbus“ mUZete Cist z tachografu data prostiednictvim sbérnice CANbus,
zobrazujici rizné parametry a nastaveni.

) ¢ 1324 Test dat CANbus )

datum 26.09.2012 pracovni doba fidice Dostupny
\éas 23:10 pracovni doba osadky Dostupny
' casovy posun +00:-30 graf ridice dovnitf
| poditadlo kilometrl 410923,9 km jizda1 cas 111
» pocitadlo aktuilné ujetych kilometrs | 1203,2 km graf osadky dovnitf
'rychlost 0,0 km/h jizda2 éas 1111
vystupni rychlost hfidele 0,00 otacky/min

' prekrocena rychlost Neplatné!

' jizda vypnuto

4:10 PM
9/26/2012
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17.11 Test senzoru

Po klepnuti na ikonu , Test senzoru” mlzete vybrat typ senzoru, pokud neni automaticky detekovan, a potom
nuceneé sparovat senzor s tachografem.

n senzor nastaveni

parametr nastaveni Parametry

parovy snimac par

typ senzoru zasifrovano zasifrovano

m @ | i 411 PM

9/26/2012
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17.11.1 Test senzoru — str. 2

Tato obrazovka informuje, Ze senzor byl zménén ze Sifrovaného senzoru na bezkontaktni senzor.

R oo picovini

snimac parovani......cekejte prosim

1324

E— 411 PM
= @ » =T 9/26/2012
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17.11.2 Test senzoru — parovani
Klepnutim na tlacitko ,,Par” ve druhém rfadku se tachograf nucené sparuje se senzorem a po dokonceni se zobrazi
potvrzovaci znaménko odskrtnuti.

R oiecpiovin

parovani bylo Gspésné

‘% ds s b —

1324
OK I

: 223PM
ﬁ@u o _ = U LA S
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18 Programovani a testovani Kienzle 1319
Klepnutim na ikonu programatoru ,MKIIl“ se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky
uréen. Alternativné muZete pfejit do obrazovky vybéru tachografu (,,Tachograph Selection” - viz str. 26), odkud se
klepnutim na ikonu ,1319“ rovnéZ dostanete na tuto obrazovku. Zde lze vybrat rizné zvyraznéné ikony; tlumené

zobrazené ikony nelze vybrat.

n 1319 programovani tachografu
.

=/

v | 9,

60

CiST a Test stolice pevna simulator
UPRAVIT vzdalenost 1 rychlosti
l"""' ATTTT=N @
pevna Pohyblivé test hodin

vzdalenost 2 valce

8:59 AM
)z v

VSechny testy lze provadét pomoci dodanych redukci a stdvajicich kabell Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A —

Tabulky kfizovych odkazu.
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18.1 Cist a upravit data
Klepnuti na ikonu “Nacist a upravit Udaje” vdm umozni nacist a ménit rlizné parametry. Na zafizeni 1319 jsou tyto
udaje omezeny na prekroceni rychlosti, zaznam o zapalovani, pulzy/otacky a pasma rychlosti motoru.

n Specifické parametry tachografu )

parametr nastaveni Parametry
konstanta K 8000
pocitadlo kilometrd 830,0
prekrocena rychlost 85
jednotky rychlosti km/h mph
Identifikace Kalibrace wshop123
Kalibrace 22.08.2012
datum instalace 05.04.2002

. - @ MBAM
= 7 9/27/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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18.1.1 Cist a upravit data, str. 2

( Specifické parametry tachografu )

parametr nastaveni Parametry
rychlost hodin normalné normalné rychle
— — —

903 AM

9/27/2012

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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18.2 Bench test — volba méritka rychlosti
Klepnutim na ikonu ,,Bench Test” se zobrazi obrazovka, v niz mlzete zvolit pfislusné méfitko rychlosti. To se
provede kontrolou Cisla typového schvaleni EU, které je vyznaceno na stitku uvnitr tachografu a mélo by odpovidat
stejnému Cislu schvéleni na zadni strané vkladanych graf(.

n Ceska republika; Test stolice 1319

zvolte meritko rychlosti

100 km/h O/
125 km/h Q/
140 km/h Q/

160 km/h Q/
180 km/h Q/

Bl =
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18.2.1 Bench test - Zadejte k. faktor
Zadejte k. faktor
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18.2.2 Bench test - sekvence
Klepnutim na pftislusné tlac¢itko métitka rychlosti se dostanete na obrazovku s rliznymi vyzvami a tladitky, ktera je
tfeba stisknout po kazdé akci. Pozn.: Kv(li kalibraci je tfeba provést i test hodin, bud' pfed bench testem, nebo po
ném. Viz kapitola 18.7. Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika Test stolice = 1319 stupnice rychlosti - 125k

minut, poznamenejte stav pocitadla ujetych kilometrl a zaviete

Oteviete tachograf a zkontrolujte, zda graf vuci hodindm ¢€ini +-5 Q
tachograf v/

> 231PM
= WL Soear
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18.2.3 Bench test — strana 2
Na 2. strané se zobrazi ukonceni testu a vyzva k porovnani grafu.

( Ceska republika Test stolice = 1319 stupnice rychlosti - 125k )

| Tachograf v cinnosti pii 40km/h for 150s
| Tachograf v ¢innosti pfi 80km/h For 150s
Tachograf v ¢innosti pri 100km/h for 180s

aktivni pro 120s
| pasivni pro 120s

| odpocinek pro 120s

zkontrolujte pocitadlo kilometru pridano 10 km
| nastavte Faktor K presné pro vozidlo
|

vypnete napajeni

otevrete zasuvku a porovnejte graf s obrazkem 0>

245PM

9/26/2012
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18.2.4 Bench test — porovnani graft

Po dokondeni testu klepnéte na tlacitko "Zaskrtnuti" a zobrazi se tato obrazovka pro porovnani s grafy ridica.

BB EE - solice-1319- graf fidice )

245 PM
3 @ b ST 9/26/2012
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18.3 Pevnavzddlenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich pramér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

! { n pevna vzdalenost 1 20m )

£l " - W ¥ ¥, " .
spuiténo 1:w = spusteno 21w = _ spusteno iw=__ spusteno 4:w =

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vloZit ujetou vzdalenost: 56 ‘mm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: [ "mm
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18.3.1 Pevna vzdalenost 1 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

( - pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo r:w=260 | spultdnozw=__ | spusténosiw=_ | spusténogiw=_ |

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 | enm

+ jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vloZzit ujetou vzdalenost: mm
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18.3.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

( - pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 1w =260 | spuiténo2iw=390 | spuitdnow=__ | spusténow=__ |

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 | enm

Jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls @

vloZzit ujetou vzdalenost: mm
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18.3.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

( - pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 1w =280 | spuitdno2w=390 | spusténo 3w =31 | spultdnogw=__ |

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 | enm

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

» vlozit ujetou vzdalenost: mm

324



18.3.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek

Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné priimérného faktoru w zjisténého v prabéhu 4 béh(i. Rovnéz
budou k dispozici nastaveni prepinact DIL pro nastaveni v tachografu.

’ { pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 22w =390 | spudténo3:w=431 | spuiténo4:w =400

Chyba v procentech = 40%

Primeér w = 3759 k = 3759

odeslat toto nastaveni na tachograf?

1034 AM

9/26/2012
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18.3.5 Pevna vzdalenost 1 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,, odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n pevna vzdalenost 1 20m

iInformace byla vlozena do tachografu

J

~FyIrran o - huvlas Aadaclins
potvrzena data byla odeslana

~7CO

K=3/59

- 1034AM | |
— s 9/26/2012
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18.4

Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ miZete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny ramecek muizete pomoci kldvesnice zadat
hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol(i na levé strané.

n simulator rychlosti

konstanta \r 3759 |
rychlost 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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18.4.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky

:[ { n simulator rychlosti ),

konstanta | | 8000 |
rychlost | 55 |
Vzdalenost 0.188km

1036AM
9/26/2012
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18.5 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. DalSi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

! n Pevna vzdalenost 2 (20m)

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

1 10:46 AM
| ST 9/26/2012
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18.5.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L 4 -- Pevné vzdélenost 2 (20m)

spusténo 1: w = 465

| Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a
zastavte

10:46 AM

9/26/2012
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18.5.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

165 | spusténo 2: w =425 spust

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a ‘
zastavte @

1047 AM

9/26/2012
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18.5.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a ‘
zastavte @

1047 AM

9/26/2012
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18.5.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné priimérného faktoru w zjisténého v prabéhu 4 béh(i. Rovnéz
budou k dispozici nastaveni prepinaci DIL pro nastaveni v tachografu.

’ ( Pevna vzdalenost 2 (20m) )

Chyba v procentech = 12%

Primerw =4371k=4371

odeslat toto nastaveni na tachograf?

O 9

C 1047AM

9/26/2012
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18.5.5 Pevna vzdalenost 2 — odeslani dat
Pokud se podafri, Ze jsou hodnoty spravné, klepnutim na tlacitko ,, odskrtnuti” se konstanty w a k odeslou do
tachografu a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

n Pevna vzdalenost 2 (20m)

iInformace byla vlozena do tachografu

)

i

il AdAaclAans
ata bvla odeslana

Cade
&

potvrzena ¢

A7 1
y [ |

K=4371

i 1047AM |
= s 9/26/2012
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18.6

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

= 11:24 AM
Bl = R
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18.6.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, Ze nastaveni bude odeslano do
tachografu hned po zastaveni vozidla.

n Stoneridge pohyblivy pas

w = 8040
k=8040
l=3000

nastaveni bude zasdano do tachografu, jakmile vozidlo zastavi

g @ 11:24 AM
= | = 9/26/2012
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18.6.2 Pohyblivy pas — odeslani dat
Po zastaveni vozidla se data odeSlou a zobrazi se potvrzovaci obrazovka.

( Stoneridge pohyblivy pas )

informace byla vlozena do tachografu
potvrzena data byla odeslana

w = 8040
k=8040
[=3000

11:25AM

9/26/2012
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18.7 Test hodin
Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ se zobrazi obrazovka s testovacimi hodinami; pti pfijimani impulz(i béhem testu

bude pfristroj pipat. Pozn.: Pfed zahdjenim testu je tfeba pripojit k pristroji testovaci modul hodin.

1!- ( test hodin }

v “ mistni ¢as a
¢as a datum Datum a cas
= datum
Optimo tachografu
tachoarafu

test hodin
tachografu

9:04 AM
9/27/2012
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18.7.1 Test hodin — Page 1

"( - ) n test hodin )

testovaci hodiny

P IS N

1319

O

905 AM

9/27/2012
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18.7.2 Test hodin — vysledek
Po dokonceni se na obrazovce zobrazi vysledek jako ,Presnost hodin“.

n test hodin

presnost hodin =-0,3 s/day

4o+ Ve o) u

1319

e 4:08 PM
: |@ - 9/26/2012
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Programovani a testovani Kienzle 1318

Ill

Klepnutim na ikonu programatoru ,,MKIll“ a potom, klepnutim na ikonu "1318" se dostanete na tuto obrazovku.
se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky uréen. Zde lze vybrat r(zné zvyraznéné

ikony; tlumené zobrazené ikony nelze vybrat.

n 1318 programovani tachografu
60
=~ | ©
'Ql.nl"
Test stolice pevna simulator Test C3 RPM
vzdalenost 1 rychlosti
G ﬁ a g l"""’l Po=e=0==N g
test faktoru k propocitat DIL pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
= @ s @ 9:08 AM
o A SRR T o

VSechny testy lze provadét pomoci dodanych redukci a stdvajicich kabell Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A —

Tabulky k¥fizovych odkazu.
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19.1 Bench test — volba méritka rychlosti
Klepnutim na ikonu ,,Bench Test” se zobrazi obrazovka, v niz mlzete zvolit pfislusné méfritko rychlosti. To se
provede kontrolou Cisla typového schvaleni EU, které je vyznaceno na stitku uvnitf tachografu a mélo by odpovidat
stejnému Cislu schvdleni na zadni strané vkladanych graf(.

n Ceska republika; Test stolice 1318

zvolte meritko rychlosti

100 km/h O/
125 km/h Q/
140 km/h Q/

160 km/h Q/
180 km/h Q/

. 230 PM
Eﬂﬁ- 5 S WLl
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19.1.1 Bench test - Zadejte k. faktor
Zadejte k. faktor
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19.1.2 Bench test - sekvence
Klepnutim na ptislusné tlac¢itko métitka rychlosti se dostanete na obrazovku s rliznymi vyzvami a tladitky, ktera je
tfeba stisknout po kazdé akci. Pozn.: Kv(li kalibraci je tfeba provést i test hodin, bud’ pfed bench testem, nebo po
ném. Viz kapitola 19.9. Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika Test stolice = 1318 stupnice rychlosti - 125k

minut, poznamenejte stav pocitadla ujetych kilometrl a zaviete

Oteviete tachograf a zkontrolujte, zda graf vuci hodindm ¢€ini +-5 Q
tachograf v/

> 231PM
= WL Soear
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19.1.3 Bench test — strana 2
Na 2. strané se zobrazi ukonceni testu a vyzva k porovnani grafu.

( Ceska republika Test stolice = 1318 stupnice rychlosti - 125k )

| Tachograf v cinnosti pii 40km/h for 150s
| Tachograf v ¢innosti pfi 80km/h For 150s
Tachograf v ¢innosti pri 100km/h for 180s

aktivni pro 120s
| pasivni pro 120s

| odpocinek pro 120s

zkontrolujte pocitadlo kilometru pridano 10 km
| nastavte Faktor K presné pro vozidlo
|

vypnete napajeni

otevrete zasuvku a porovnejte graf s obrazkem 0>

245PM

9/26/2012
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19.1.4 Bench test — porovnani graft

Po dokondeni testu klepnéte na tlacitko "Zaskrtnuti" a zobrazi se tato obrazovka pro porovnani s grafy ridica.

EEBEE - solice-1313- graf fidice )

245 PM
3 @ b ST 9/26/2012
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’

’

— porovnani gra

19.1.5 Bench test

s

£y

llllllll
Rl S ——

- -
lllllllllll
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L

- Test stolice - 1318 - graf osadky

<
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19.2 Pevnavzddlenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich pramér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

{ pevna vzdalenost 1 20m )

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 56 mm

jizda do bodu B a zastaveni

} obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm

é:48 PM Ir

9/26/2012
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19.2.1 Pevnavzdalenost 1 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L4 -- pevna vzdalenost 1 20m >

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 mm

» jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: | mm
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19.2.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

( pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo 1iw=295 | spultino2w=365 | spultinodiw=__ | spusiénos

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls \0)

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm
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19.2.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L pevna vzdalenost 1 20m

' spusténo 4. w =

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 mm

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls \0)

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm

351



19.2.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek
Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné priimérného faktoru w zjisténého v prabéhu 4 béh(i. Rovnéz
budou k dispozici nastaveni prepinaci DIL pro nastaveni v tachografu.

’ ¢ pevna vzdalenost 1 20m )
' spusténo 1:w=295 | spusténo2:w=365 | spudténo3:w=366 | spuiténo4:w =365

Chyba v procentech = 20%

Prumer w = 3484 k = 3482

nastaveni prepinacuDIL _ 2 45 7 10

2:50 PM ]

9/26/2012
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19.3

Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ miZete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny ramecek muizete pomoci kldvesnice zadat
hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol(i na levé strané.

n simulator rychlosti

konstanta \r 3759 |
rychlost 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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19.3.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop“ se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostfed obrazovky

:[ { n simulator rychlosti ),

konstanta | | 8000 |
rychlost | 55 |
Vzdalenost 0.188km

1036AM
9/26/2012
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19.4 Test C3 RPM

Po klepnuti na ikonu ,,C3 RPM Test” je mozno zjistit hodnotu pulz(i za otdcku (PPR, ,Pulses Per Revolution®)
v prevodové skfini. Nejprve odpojte Cervenou zastrcku od tachografu a pripojte prislusny kabel, poté nechte
motor béZet pri 1000 ot./min a klepnéte na tlacitko "zaskrtnuti".

n test senzoru otacek

odpojte ¢ervenou zastréku z tachografu a
pripojte ke kabelu 8

. pristroj nechat bézet pfi 1000 RPM a O
stisknout &
Vypocet pulzu na otacku Pulzy Na Otacku =

i = 10:42 AM
= - 9/26/2012
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19.4.1 Vypocet PPR
Pristroj nyni vypocita PPR a zobrazi vysledek. Potom budete dotazani, zda chcete tento vysledek odeslat do

tachografu.

L 4 test senzoru otacek )

odpojte cervenou zastrcku z tachografu a pripojte
ke kabelu 8

pristroj nechat bezet pii 1000 RPM a stisknout

Pulzy Na Otacku

Vypocet pulzl tack
ypocet pulzl na otdcku - 8,000

10:42 AM

9/26/2012
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19.5 Test konstanty k
Klepnutim na ikonu , Test konstanty k“ se do tachografu odeslou pulzy a je zobrazena hodnota aktualniho
nastaveni konstanty k v tachografu.

n test Faktoru k

odesilani pulzu na tachograf

« kFaktor =8000

i @ 2:51 PM
N _ SR 942672012
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19.6 Vypocet DIL
Klepnutim na ikonu , Vypocet DIL” se zobrazi obrazovka umoznujici zadat konstantu W, kterou pfistroj pouzije
k vypoctu nejblizsi konstanty K a pfislusnych prepinacu DIL, které se nastavi v tachografu.

( ‘ propocitat DIL E h

vlaéit Féi&or w '77569

konstanta W

| konstanta K

prepinace DIL

252PM |
9/26/2012
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19.6.1 Vypocet DIL — nové nastaveni
Pomoci tlacitka zadejte novy faktor w a poté klepnéte na tlacitko Navrat. Nyni se zobrazi novy faktor k a nastaveni
prepinacl DIL.

( - - 7 | propoéitatDlLrw : | s )

vlozit faktor w 0

konstanta W 7569

’ konstanta K 7567
| 135 9

prepinace DIL

253PM
9/26/2012
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19.7 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. DalSi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

; n Pevna vzdalenost 2 (20m)
|

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

@ ‘ 2:54 PM
== ; . SR 902672012
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19.7.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L 4 -- Pevné vzdélenost 2 (20m)

spusteéno 1: w =440

Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a
zastavte

255 PM

9/26/2012
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19.7.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L 4 -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a |
zastavte @

255 PM

9/26/2012
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19.7.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L 4 -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a |
zastavte @

255 PM

9/26/2012
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19.7.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek

Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné priimérného faktoru w zjisténého v prabéhu 4 béh(i. Rovnéz
budou k dispozici nastaveni prepinaci DIL pro nastaveni v tachografu.

’ ( Pevna vzdalenost 2 (20m) )

Chyba v procentech = 4%

Primerw = 4481 k = 4479

nastaveniprepinacuDIL _ 3 5 789

o 255eM

9/26/2012
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19.8

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas” se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

o 258PM
Bl = SR
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19.8.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou, rovnéz budou k dispozici nastaveni
prepinacl DIL pro nastaveni v tachografu.

n Stoneridge pohyblivy pas

w=7717
k=7706
[=3000

nastaveni prepinacu DIL 5 9

— @ - 2:58 PM
m : 2 W= opem2 |
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19.9 Test hodin
Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ se zobrazi obrazovka s testovacimi hodinami; pti pfijimani impulz(i béhem testu

bude pfristroj pipat. Pozn.: Pfed zahdjenim testu je tfeba pripojit k pristroji testovaci modul hodin.

1!- ( test hodin }

v “ mistni ¢as a
¢as a datum Datum a cas
= datum
Optimo tachografu
tachoarafu

test hodin
tachografu

9:11 AM
9/27/2012
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19.9.1 Test hodin Page 1

|“"< test hodin >

testovaci hodiny

‘...OQ’

1318

O

 ollAM |

9/27/2012
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19.9.2 Test hodin — vysledek
Po dokonceni se na obrazovce zobrazi vysledek jako ,Pfesnost hodin®.

n test hodin

presnost hodin =-0,3 s/day

4+ Ve ) °

1318

e @ 4:08 PM
" . = 9/26/2012
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Programovani a testovani Kienzle 1314

Klepnutim na ikonu programatoru ,MKIlI“ a potom, klepnutim na ikonu "1314" se dostanete na tuto obrazovku.
se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky uréen. Zde lze vybrat r(zné zvyraznéné

ikony; tlumené zobrazené ikony nelze vybrat.

n 1314 programovani tachografu

= @ 3
.-

'Ql.nl’l

Test stolice pevna simulator
vzdalenost 1 rychlosti

G "'“"’l Po=o=0-N @
test Faktoru k pevna Pohyblivé test hodin

vzdalenost 2 valce

Bl =

VSechny testy lze provadét pomoci dodanych redukci a stdvajicich kabel( Mkll; dalsi informace viz P¥iloha A -

Tabulky kfiZovych

odkazu.
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20.1 Bench test — volba méritka rychlosti
Klepnutim na ikonu ,,Bench Test” se zobrazi obrazovka, v niz mlzete zvolit pfislusné méfritko rychlosti. To se
provede kontrolou Cisla typového schvaleni EU, které je vyznaceno na stitku uvnitr tachografu a mélo by odpovidat
stejnému Cislu schvdleni na zadni strané vkladanych graf(.

n Ceska republika; Test stolice 1314

zvolte meritko rychlosti

100 km/h O/

125 km/h Q/ ‘

140 km/h Q/

160 km/h Q
/4

180 km/h Q/

Bl =
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20.1.1 Bench test - Zadejte k. faktor
Zadejte k. faktor
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20.1.2 Bench test - sekvence
Klepnutim na ptislusné tlac¢itko méritka rychlosti se dostanete na obrazovku s rliznymi vyzvami a tladitky, ktera je
tfeba stisknout po kazdé akci. Pozn.: Kv(li kalibraci je tfeba provést i test hodin, bud' pfed bench testem, nebo po
ném. Viz kapitola 20.7. Hodiny v pravém dolnim rohu obrazovky odpocitavaji zbyvajici Cas.

n Ceska republika Test stolice = 1314 stupnice rychlosti - 125k

Oteviete tachograf a zkontrolujte, zda graf vici hodindm &ini +-5
minut, poznamenejte stav pocitadla ujetych kilometrl a zavrete 0/
tachograf

Bl =
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20.1.3 Bench test —strana 2
Na 2. strané se zobrazi ukonceni testu a vyzva k porovnani grafu.

( Ceska republika Test stolice = 1314 stupnice rychlosti - 125k )

| Tachograf v cinnosti pii 40km/h for 150s
| Tachograf v ¢innosti pfi 80km/h For 150s
Tachograf v cinnosti pii 100km/h for 180s

aktivni pro 120s
| pasivni pro 120s

| odpocinek pro 120s

zkontrolujte pocitadlo kilometrd pridane 10 km
| nastavte Faktor K presné pro vozidio

' vypnete napajeni

otevriete zasuvku a porovnejte graf s obrazkem 0)

245 PM

9/26/2012
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20.1.4 Bench test — porovnani grafti

Po dokondeni testu klepnéte na tlacitko "Zaskrtnuti" a zobrazi se tato obrazovka pro porovnani s grafy ridica.

B et stolice -1314- graf fidice

l’:l‘: { R T
:'.,, § tak o
T 5. 0
doim e o
2 R
[ (.
. \
1 Tk Y
4 (I v
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245 PM

9/26/2012
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- Test stolice -1314 - graf osadky
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20.2 Pevna vzdalenost 1
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 1“ se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

provedené akci. Tento test se provadi venku na rovné 20m draze. Jsou provedeny 4 béhy, 2 v kazdém sméru, a
jejich pramér slouzi k uréeni konstant w a k. Dalsi informace viz Pfiloha G — Postup pro pevnou vzdalenost 1.

{ pevna vzdalenost 1 20m )

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 56 mm

jizda do bodu B a zastaveni

} obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm

018 AM

9/27/2012
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20.2.1 Pevna vzdalenost 1- 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L4 -- pevna vzdalenost 1 20m >

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 48 mm

» jizda do bodu A a zastaveni @

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: | mm

9:19 AM

9/27/2012
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20.2.2 Pevna vzdalenost 1 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

( pevna vzdalenost 1 20m )
| spusténo fiw=335 | spultino2w=385 | spultinodiw=__ | spusténos

Jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 53 mm

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls \0)

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm
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20.2.3 Pevna vzdalenost 1 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L pevna vzdalenost 1 20m >
| spliion i =335 | spultino =38 | '

jizda do bodu B a zastaveni

obdrzen prvni puls

vlozit ujetou vzdalenost: 38 mm

jizda do bodu A a zastaveni

obdrzen prvni puls \0)

vlozit ujetou vzdalenost: ‘mm
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20.2.4 Pevna vzdalenost 1 - vysledek
Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné prlimérného faktoru w zjisténého v pribéhu 4 béhu.

{ pevna vzdalenost 1 20m )
spusténo 22w =385 | spudténo3:w=396 | spuiténo4:w=119

Chyba v procentech = 148%

Primeérw=5775k=0

nastaveni prepinact DIL

9:21 AM

9/27/2012
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20.3

Simulator rychlosti

Po klepnuti na ikonu ,,Simulator rychlosti“ miZete do tachografu vysilat rychlostni impulzy pro kontrolu rychlosti
tachografu a varovani pred jejim prekrocenim. Po klepnuti na pfislusny ramecek muizete pomoci kldvesnice zadat
hodnoty konstanty k a rychlosti. Poté za¢néte klepnutim na tlacitko "zaskrtnuti". Rychlost Ize také ménit pomoci
modrych Sipek nahoru a dol(i na levé strané.

n simulator rychlosti

konstanta \r 3759 |
rychlost 55 |

Vzdalenost Okm

10:35 AM
9/26/2012
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20.3.1 Ujeta vzdalenost na simulatoru rychlosti
Klepnutim na tlacitko ,Stop” se simulace zastavi a ujeta vzdalenost se zobrazi uprostred obrazovky

:[ { n simulator rychlosti ),

konstanta | | 8000 |
rychlost | 55 |
Vzdalenost 0.188km

1036AM
9/26/2012
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20.4 Test konstanty k
Klepnutim na ikonu , Test konstanty k“ se do tachografu odeslou pulzy a je zobrazena hodnota aktualniho
nastaveni konstanty k v tachografu.

n test Faktoru k

odesilani pulzu na tachograf

« kFaktor =8000

i @ 2:51 PM
N _ SR 942672012
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20.5 Pevna vzdalenost 2
Klepnutim na ikonu ,,Pevna vzdalenost 2 se aktivuje sekvence obrazovek s vyzvami a tlacitky pro vybér po kazdé

akci. V tomto testu se pouziva pohybovy spinac, pripevnény k vozidlu, ktery na konci kazdé rovné 20m drahy
kontaktuje znackovac. Provedou se 4 béhy, 2 v kazdém sméru. DalSi informace viz Pfiloha H — Postup pro pevnou

vzdalenost 2.

; n Pevna vzdalenost 2 (20m)
|

» Jizda do bodu A

Prijem pulzu, pokracujte k bodu B a zastavte

i @ : 9:29 AM
= 3 ! SR 92772012
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20.5.1 Pevna vzdalenost 2 - 2. béh
Po zavérecné akci 1. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 2. béh.

L 4 -- Pevné vzdélenost 2 (20m)

spusténo 1: w = 459 spus

Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a
zastavte

9:29 AM

9/27/2012
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20.5.2 Pevna vzdalenost 2 - 3. béh
Po zavérecné akci 2. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 3. béh.

L 4 -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu B

Prijem pulzd, pokracujte k bodu A a |
zastavte @

9:29 AM

9/27/2012
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20.5.3 Pevna vzdalenost 2 - 4. béh
Po zavérecné akci 3. béhu se zobrazi vyzvy a tlacitka pro 4. béh.

L 4 -- Pevné vzdélenostZ(ZOm) h

Jizda do bodu A

Prijem pulzU, pokracujte k bodu B a |
zastavte @

9:30 AM

9/27/2012
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20.5.4 Pevna vzdalenost 2 - vysledek
Po finalni akci z “4. béhu” se zobrazi vysledky véetné prliimérného faktoru w zjisténého v pribéhu 4 béha.

( Pevna vzdalenost 2 (20m) )
spusténo 22 w=481 | spusténo3:w=465 | spuiténo4:w =487

Chyba v procentech = 6%

Primerw=4734k=0

nastaveni prepinacu DIL

9:30 AM

9/27/2012
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20.6

Pohyblivy pas — vypocet

Klepnutim na ikonu ,,Pohyblivy pas“ se otevie sekvence obrazovek pro zjisténi konstant w a | pomoci systému
pohyblivého pasu Stoneridge. Dalsi informace viz Pfiloha J — Postup pro pohyblivy pas. Drzte vozidla stabilni na
50,0kmh a | faktor a potom faktor w se vypocita béhem nékolika sekund.

— Stoneridge pohyblivy pas
rychlost = 49km/h

konstanta L =3000mm

Pocitani W faktoru...

o 258PM
Bl = SR
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20.6.1 Pohyblivy pas — vysledek
Po nékolika sekundach se zobrazi obrazovka s vysledky spolu se zpravou.

"( - (1) - Stoneridge pohyblivy pas Taraee: )

w = 8040
k=0
l=3000

nastaveni prepinacd DIL

933AM |

9/27/2012
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20.7 Test hodin

Po klepnuti na ikonu , Test hodin“ se zobrazi obrazovka s testovacimi hodinami; pti pfijimani impulz(i béhem testu
bude pfristroj pipat. Pozn.: Pfed zahdjenim testu je tfeba pripojit k pristroji testovaci modul hodin.

;[. ( — test hodin )

v “ mistni ¢as a
¢as a datum Datum a cas
= datum
Optimo tachografu
tachoarafu

test hodin
tachografu

9:34 AM
9/27/2012
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20.7.1 Test hodin—Page 1

R + |’ B ey

testovaci hodiny

e «--» O

O

393



20.7.2 Test hodin — vysledek
Po dokonceni se na obrazovce zobrazi vysledek jako ,Presnost hodin“.

n test hodin

presnost hodin =-0,3 s/day

4+ V) °

1314

@ | e
' : SV 912672012
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Programovani a testovani Actia Smartach

Klepnutim na ikonu programatoru ,,MKIIl“ se zobrazi nasledujici obrazovka, pokud je typ tachografu automaticky
uréen. Alternativné muZete pfejit do obrazovky vybéru tachografu (,,Tachograph Selection” - viz str. 26), odkud se
klepnutim na ikonu ,Actia“ rovnéz dostanete na tuto obrazovku. Zde lze vybrat rizné zvyraznéné ikony; tlumené
zobrazené ikony nelze vybrat.

n Smartach programovani tachografu

‘ = @y 3
7 | O "
"Illl’l
CiST a informace z Test stolice pevna simulator
UPRAVIT tachografu vzdalenost 1 rychlosti
; | @  ®
@ l‘"“" Po=o=0=2N @
kody DTC pevna Pohyblivé test hodin
vzdalenost 2 valce
i [
h 1000 :
9 LETTEIER
Test dat 1000m test test senzoru
CANbus

: 615 PM
Eﬂf i 20 Wi g

VSechny testy lze provadét pomoci dodaného hardwarového klice nebo pomoci dodanych redukci a stavajicich
kabel( Mkll; dalsi informace viz Pfiloha A — Tabulky kfiZovych odkaz(.

395



21.1  Cist a upravit data
Po klepnuti na ikonu ,,Cist a upravit data“ je moZné &ist a upravovat riizné pfedepsané parametry, napf. konstanty
w, k a |. Seznam vSech programovatelnych parametr( je v kapitole Pfiloha F — programovatelné parametry.

n Parametry prilohy 1B )

parametr nastaveni Parametry

cas 08:02
datum 27.09.2012

casovy posun 00:00
pocitadlo kilometrd 90,8
konstanta K 8001
konstanta L 3001
konstanta W 8000

Bl =

Parameters can be changed by pressing the setting when no parameter choice is given.
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21.1.1 Cist a upravit data, str. 2
Na druhé strance se nachazeji dalsi predepsané parametry, napr. Cisla VIN a VRN.

| ( n Parametry prilohy 1B )

parametr nastaveni Parametry
velikost pneumatik ehm
nejblizsi datum kalibrace 12.07.20